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Mellino, S., Petrillo, A.,
Cigolotti, V., Autorino, C,,

Jannellj, E., and Ulgiati, S.
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Hung, N. B, and Lim, O.
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Sahwal, C. P., Dinh, T. Q.,
and Sengupta, S.
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ANUSOU (thermal management system :
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N15Y11AIUT DULUUNIETN (passive) Lay
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[ [

TingUszasAesnwgamgiivesdiuysenou

9 Y
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Conto, C., and Bianchi, N.
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assisted bicycle) Snvislgunauemalulad
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017335 (permanent magnet synchronous

motor : PMSM)
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2024 | Mittal, U., Varshney, G., unanudtlauen1seenuUUSEUUSNSEU-
Yadav, S., Pawar, A., IS uLasefind sadunmsvauiuaz
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Chaudhari, C., Jindal, T., msaaﬂLLUUS%UUMUQMUMEJW”LW%
Katiyar, A., Singh, S., nasulalasaunuulauia lnegaiuluiinig

Bera, T., Badhe, M. R, 2ONKUVIUINANVBILATBINElElnsIau

] [
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v
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Throttle & Brakes

DC-DC Power converter & BLDC Motor controller

Fuel cell stack & Hydrogen tank

Rear wheel BLDC motor
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2019 | Gorji, 5. A, Sahebi, H. G, | unauilldnumulvinlad (topology) vos
Ektesabi, M., 19395ulasiumdndilufduuuassfianig
and Rad, A. B. Tngdwunaanidy 2 Ussnn fs Ussinnuwuu
wenNNI129 (isolated type) LagUsgLANLUU
laluwennsnae (non-isolated type) w¥owits
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2020 Keshavarzi, M. D., UNAMULYLEU9RTkU AU SR T Tu
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c 2D
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wuuRundawuiy (back-to-back) dsiinns
UFunsyiausuuaninasiasignsiveny
wsafmsinfualulnunnisynfaussquas
TnuaasUszandeusisinauenisiinges
szuulagenfonansuausudaniiuinas
nsUsEINUAIANiun1ulnananyaLile
USUUgaauII0uENITNIIUUDI9T I

UseanSAnungau

2022

Wang, J., Wang, B., Zhang,
L., Wang, J.,
Shchurov, N. I,

and Malozyomoyv, B. V.

unaudvnauenisnuniulninladees
1995uUastumdengidufduuuanafianig
dususruunnifiunasnuwuulausa (hybrid
energy storage system : HESS) Tugnugus
Tl 1sfsnuuidinasuennsnaduaswuuldl
A15uennT1Ie tieUsyiiunasiuTeuniiou
AU550U092995luR1un1suUa Y
WA AUAUVDIRUN TR MsnszLiioNves
Aseuwalni1 UssdnSaaw AnunuilLuYes

Maslni wagduugunsalaindnielunems

2023

Nimitti, F. G,,
Giacomini, J. C,,

and Andrade, A. M. S. S.

unanuitaueasulasiufdenaiiund
wuvUaeIANI9ylalailenns1In LagsIuIeas
wasfuuvudanazuuuyadiddnedu e
Fiusns1vensus T uLaTanALLE UV bl
yesgunsalaindnielureas Jadenaliaees

NUIzANSNINYIZNTUU

2025

Tuluhong, A., Xu, Z,,
Chang, Q., and Song, T.
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UNANUTULEUD 9T UAUN AR TL T UAT
LUUABINANIINIUTELANLUULENNTIIN LAY
wuvldwennsiigansuldluszuunanlnia

WHIIULAID199E (photovoltaic : PV)
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Tuszuudnserulaihiidesduszneundndrdyiuisesudasiumdeiifinisaiuny

sefuuset Ul ldimnzaudulnanvesszuy vielnanyatuindounsineslniinfidnng
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1asulasiuidafiinsmuauaziingdnssuIsuiasioulnanmdslninasd Faluan
fananiuenanazdanasinliszvuiinnnuliidudadunds Jedananeiatesninues
szuulfinidsdnde WesyuuiAansvmaissninazdamariliaussausnsiiauyes
JEUUAIUANAARY ViTeaRdwmalminaudsredessuulaesiuls dususvuudnsenu
I sanivanyaduindouneimeslnihazingAnssudulnanidalniinnsdafivile
syuuRamMsImEResnmle fufunuddeinednussdinuduninnuddesuslueinaui
Hagtuiifatesiunaveslnaniidelniinadidsnadeiadosnmyesszuuluindds

= I3 a v ¢ av a o v P N o &
GmmmmLLEWNLUUU’iVIﬁU?iimﬂiiuLLazm‘mﬁ]EJ‘I/ILﬂEI’AGUENlﬁ@W]’]iNVI 2.3 MU

N av A a 4 LY o v o A ! a
#1319 2.3 Q’]U’J’R]EWILﬂEJ’JSUE]Qﬂ‘UNasUENI‘VTa@ﬂ’]ﬁQVLWW']ﬂ\W]’JVIaﬂNa@l@LaﬂEJiﬂ']WSUEN

seuulndnfas

AMZEIAY #152d1ARYVaUTY

2006 Emadi, A., Khaligh, A., unAuiEuetetuvaslrnanniasbnii-
Rivetta, C. H., AelusTUUAN Ferunedaduannidnissnw
and Williamson, G. A. Armaalndnline? wu 199suUaaumMaand
n1sAuANksIAulnialinen nialvan-
U d’ [ t:l'd
YaduLAfa UL T NN NdnIsAIuAY
< v P [ [} 1
AMUSIsaUlYinegd Tagluanludnuwauenanald
N IMARABUNLAUTT AU ST UULAYTIN
waziduanngviliszuulaiiinnisvia

a
LANYININ

2008 | Khaligh, A. UNAMULUILEUBNANTENUVBILUanN1a -
Iniasimnetaiosninlussuueugudlni
= & a Y o v A a
FaTungfnssuvevshuaiuiauiieiingg
AIUANTNLAAIDIAIBUN LA UG TR U TEUY
lagsau wagirlugnisuimaiosninves
syuulniin
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TnannaslnidnpefINdananoL@fesnInY e

Sopapirm, T,
and Areerak, K-L.

aaa a ¢
Uwﬂwmw va o o % a o
ARTHITY A132ANAYVDIUINY

(A.A.)

2010 | Rahimi, A. M., UNANU UL EUDNTAS AN TN INYBITLUU-
Williamson, G. A, dinnselindridwemaiinglenidn (loop
and Emadi, A. cancellation) #935aanarndunistdeundu

wuulidudadufinuasanansenuiiinain

Tuanniaalnipsdiwazaiuisavinldssuu
U = a

AAUNNTLED BTN

2020 | Wu, H., Pickert, V., UNANUTUNEUDNITIATIZALEDITATNLUU
Ma, M., Ji, B., T dudadureasaswlassiundenaidund
and Zhang, C. Adlnaamdeldiiasdidr895unsnd

WUUATUNTIAIU (complete-cycle matrix)
d' a 'S 1 = 1
Windmsizvianuliiadesvesssuulugianan
157 (fast timescale instability) fiLAinain
ANPNUATUNIURRAUVBILNAANFI A AIF
meluszuu

2022 | Phosung, R., Areerak, K-N., | unanuiutauon13asaadesnIngedssuy

& ned i dungiilnanmasluiia
Agisn1synweguleuluni (feedforward
loop) saufunatian1algyyrUseivg
AETANDANUNITAUNIULUUAIYLIIUTUG
(adaptive tabu search : ATS) F933n19
éfma'ngﬂﬁmﬂ%lﬁamm,vmmwm
L@ TAMNYe9TEUUSUlR A1 BN LAUS

Waavvedlnaniiaalninmadi
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AN5197 2.3 UITeNnedeetuNavadlrnanni adliinAsfINdINanaL@fysAINY 99

szuulndnfge (se)

Vs o . .
ABTHIVY A1352F1AVDINUINY
(A.A.) v N
2023 | Alipour, M., Zarei, J., wmmﬁﬁ%auamiaamwuéf’gmuamﬁm%’u
Razavi-Far, R., Saif, M., svuuadlulasnsafidlvanmidalninnesa
Mijatovic, N., TngNaNNaIUTENI1nAtAn1svin A du
and Dragicevic, T. Badunuuileunduiiuaiugi (exact feedback
linearization) msmuamimmmﬂﬁau
(sliding mode control) WaEN1TAIVALLUY
founduitazdu (backstepping control)
JrufusFunanissuniusuulaidugadu
(nonlinear disturbance observe : NDO) Lﬁa
fdananssNuReLadesnINdiingn
A BUNLALTDIaUYaalaniadNHNA9R?
2024 | Hassan, M. A, Su, C. L., UNAMNE YA NI TATUANKUUNNATHT

Pou, J., Almakhles, D., AUAINY (robust passivity-base control)
Zhan, T.S., and Lo, K. Y. | @usur9asuiasdundsndidunguuy
a a a &l aa a
ansien1srinduwasanluszuuadlulasnse
UuL3e (DC shipboard microgrid)
d‘ ¥ 1 = d‘ a
et uiauldiatosnainiiiinain
ANPMUAUNIURRAUVDIAAANSI WA A9F
Tusguu vananTdladnisiiudidunanig
suntuwuulilidudaduy (NDO) wWrldluszuu
Wierdnanuaataadeuluan1izegfives

wsanuTalvmnse (DC bus)

1%
Y

31NN15d81529UTTAIITTUNTSUkazWiTonualusfnaudalagduiieitesiu
navaslnanmadbuiipsiiidmadaiaiosnmvasssuulniimaedenis1ei 2.3 wudn
199581anNIolindn1ds Tnglanizog1989339suUasiunidesniinisauaun1syay

R
a1 a

Feluan1izassl (steady state) azdlimmaslnihasnnamislaeduegfuanufifauves
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[%
Y [

53UV (operating points) AILUNITIUTOIITUUAIRUAINAMAEINgANTIN S B ULaT DU
Tnandslaifihasi Tnslvasludnuuezdosdiduldnasnuasnssualifuazussdulid
Fowanslugudl 2.3 9anguasdanaléan denseualwilvosivan (ee) fAnfindu azdma
yilussiuliininnasesivan (Vep) flenanas lumandufuminnszualniwedlvania

anad wsenulnifnnaseulnanaziianiudy tialinidalnwidnvedvaniianei F9daua

° DEY) a ' v Al oa AV, ' A
quﬂamiqﬂqﬁyﬂaHULLUENﬂ"lﬂjflﬂmqumqusﬂaﬂiﬁaﬂﬂﬂ'ﬂﬂﬂa’U (—L <0) NANIAD

CPL

anfdalniasilazidnwuzsiuainudiununseamduiivauduuuinay (negative
resistance/negative impedance) faszuulnesin FalloilnanainauuInenuTEUUNIU

19950999z bszuu i AR sTIaEdasawle

VC PL A

Pcpr = Vepr* Icpr, = constant

AVep,

JUN 2.3 uldsnasdnuasnseualiiuazussiulnihredvanidalniiaeia

defiansanszuuiuirdeuvesdnssuliiindanulelasioulusui 2.1 azwuin
Inanyaduindeuneimesiniinssuanssuuuluussdudifinnsavauniuisaseulviag
rdnginssuuIsviadioulnanddlafinasis esarnateluluandenaiieed
195utasiumdsivihninnugunuEiseureseinesliinnuniudesnisvesgiul
MNULINNUTEUUTAYTILNIUITNT9992dINaYINTAIINNL (damping) 9992993-
nsesfifidnduuiniidranas iesanaduiinaudinavveduan duilmAnnisnseiiies

vosdygraunsealniuazussiulnihatelussuuiingedu audilugnisgesnann



23

wUfoReudy TaoiduannefiFonit ssuuinmsnaatesnmuazidessuudnseulin
AnnsvInatiesnmazaINansEnURoaNIsaur MINUvBITEUUAIUANKAz I JuEYg
yilvgunsaisng 4 meluszuuldSuanudems demgiteianudniuegsdeiiassos
Anwinsiasgiaiesnmeesssuudnseruliingsnulalasulagssuudnseulii
fiRnsanidewmilvanyaduindouselnaniddluinnsannsauanslifagui 2.4 dmsy
msleniaissnmdndudesorfeuuudiasmisadamans lilelviaunsonianisalen
maaivilvszuuiRansuaeiiosninldegnagnieauazuiugl Tnssiddeiifeadesiu

[y | =3

msfigaimuuuiiasmeadinmansvesszuudiannselindidaznaniduidedaly

. +
179 L
—
" Y —To CPL| v,
+ —
—
Ve = sq %D,

JUN 2.4 szuvdnserulihndsnulalasaunilvanmasliine

awv o 4 v @ a ¢ ° a ¢
2.5 AUIIYNLNYIVIINUATINGIURILUUINADININAUAAIEAT VD
a < a do0 o
FTUULANNIDUNEANIAY
o a s < - = o v A a a
wuudnaemeadinaansvessruuiluateiledfgyildluniseSuienginssuuay
HanDUAUDIVDITEUUNElAEN1IZNTYIIIUA1S o Saudslalunisirsisiiatiosninees
spuu wilaemaluuuudiassvesszuudianvselindidsindusuudiassnvueyiunan
guilinanannuavesgunsaladndnieluieas Jevhlinfnanuegienwasdudoud miuinluly
TuN1TIATIEEDe TN MUBITEUY AaATeIneninusisiinmAunInuIdunudluasin
ufalagtuiinestesiunsiigaumuuuitasmsndinmansvesseuudidannsetdndnigs
Werfdanavesgunsaladndrainanuaslawuuinaemneadamansvasseuuitliuisuwdas
munan FeaunsnWld@nwideineadunmsiessiiatiosninvesseuuladieunng sy

Tasarunsananddulsiaiissunssutazddennevodlanmis1en 2.4 fadl
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M50 2.4 1UITENALITEIAUNITHEIUNIULUUTIa0INANAAIANTUBITEUY

[

Siannsalindrias

a o/

ANHIY A138AAYVDIUITY

eDe

1997 Mahdavi, J., Emaadi, A., UnANNHYNENDNITRAIUNILUUTIABINN

=

Bellar, M. D., ANAA1IENSUD92995 YAt UR IR T una

o

and Ehsani, M. Tauwa 2995uvasdutuuta 1995uUasiuy
wuuyan wazdsulasdukuuda-yad 6178
ﬁﬂLaﬁaﬂ%gﬁaawuzﬁﬂﬂ (generalized state-
space averaging : GSSA) fiardamnarsiuls
nanduileunanmsiauvesgunsaiaing

a

n181u7935 T9359nania1u1saasune

[ a

NOANITTUVBI9ITUUAIHUNE9AT LT U

(=9))

Iepeagnieauaziaiugn

2004 | Emadi, A. unauidiiauenIsigIunILuuTIaed
NNANAAIEASYDITTUUBLANNTINNANISY
PR [ v aq %
Alnandureasuasdufduuunalgfd
(multiconverter DC power electronic

1 [ v ada | d' aQ a
systems) siovunuiy lngendeTsaaieusgl
a0zl NSPUVINTINAUAINYNADIVDY
WUUa0IN lANIUNISTI889E0 Ul UL

ABUNLADTAIETUTLNTU MATLAB/SIMULINK

2004 Emadi, A. UnANHYNANDNTRAIUNIUUUTIABINTY

a 6 o 1 o U dd‘d
AINANENSVUDITEUUI U8 IS ALY Nl
TnanmaalnflnassvuiuiulvansdIfunu
meIsARauUToTan uly wagladaue
N1SILATIERLEDYTAINTYQYIUVUIALAN

99952 UULAYDIAULUUINADIN A AFAIENS

M v a X
nlasunsiiganivy




AN 2.4

S  a

25

UITeMAEIT0IAUNITRFIUNIUUUTIABINNANAAIAATYBITEUY

[

Siannsalindrnds (sia)

a o/

AUSNIVY

eDe

A138AAYVDIUITY

Han, L., Wang, J.,

and Howe, D.

s

UNANNTULEUDLUUTIABINIADAANER S
YPI99ILTBINTEhEF LN ALUUNNNad
wazAuaesiadiiifaadeUingianiuy
Werdanavesaindlalonnglursasuaszle
wuuiiaesuassruuiiladfusgiunan nva
ié’ﬁ%auamamsmﬁEJuLL‘ananaJm?ﬂlamaa
NﬁL%aﬂﬁsLLaﬁdwasiammgﬂéiawaa

WUUTaeIeANRAERsTLATuN1SgRLiaY

2020

Azer, P., and Emadi, A.

UmmmﬁﬁmauamaﬁqaﬁmLLU‘Uﬁi’maww
ANAAIANSV09395 VAR U R T T uA®
yilanargauuudumesan (multi-phase
interleaved) WlsUsLamuuulin WUUYAR WA
wuusa-yad soisaedsyinfianiuginly
iedranamginssudanainvesseuy Snits
lainsasiaeuaugnaeslagiueuliisy
NARNBUAUDIYDITLUUAULUUTIaBIaInNg

yulUswNY PLECS

2021

Lu, Z., Song, J., Zheng, C,,
Xu, W., and Wang, X.

Ummwm‘fﬁwLauaﬂ’]iﬂqﬁ]ﬁmeUﬁmm
NNANAAIENTUII99TUTATRDATI WY TN
g1anuIadvarsyaiifelieety (Cascade H-
bridge Multiple Active Bridge : CHB-MAB)
Afin1sdouuudunnoUNTULEFANAYUIY
(Input Series Output Parallel : ISOP)
Tnendeisanadeuinlianuzily elsils
wuuaesiilsiduegiunan nieutinsiaaey

AIINONABIAILNITINABIANIUNITAIUY

AN ILMBSLUSUMBUNULUUIIADILUUAT
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UITeMAEIT0IAUNITRFIUNIUUUTIABINNANAAIAATYBITEUY

[

Siannsalindrnds (sia)

a o/

AUSNIVY

eDe

A138AAYVDIUITY

Chaicharoenaudomrung,
K., Pakdeeto, J., Areerak,
K-N., and Areerak, K-L.

unAMNIULAUDN1TATIUUTIAB NI
AdiRFNENTNliYuegiuaT (time-invariant)

Y8I5LUUATHULATNS AN T LHATAA LD 1ANE

'
Y |

(PV arrays) anglunuluanmasiviiasifise
wuvruy IeglissARuAUTSAedUsgl-
anuzaly e daflsddunisaindves
gunsaineluneas ndeniensavaeuany
9NABIYBILUUTIABIMIENITINRBIENTUNTT0!

UUADURADS

2022

Alrajhi, H.

UNAIMULUILEUDLUUTIADILAAY VD

[

v J ada & ) Y s
MNATHUAINUNIAIAYL U UAD L UUUA LLU‘U“I%JﬁG]

& al 1

waruuuUA-yadnin1saavu Ui ud1usy

D

spuuAtlulasnin lasendeidaiadeyigi-
anuzly e dnnavesgunsalaing
aelungas wounsivaeuaugniosves
LUUTIABIAIENITINIAIENIUNTTAIUY

ABUNLADTIIETUTLNTY MATLAB/SIMULINK

2024

Mokhtari, K.,
Shokri-Kojori, S., and
Aliyari-Shoorehdeli, M.

UNANUTUILEUD LU USRI AANER S
109995 UnemesuuuRsPaled (quasi Z-
source : gZSI) IngendeiBanadeUsgiianus
U ieldeenuuufmunnuedszuy uay
LA EUBNITIATITRLED TN INVBITLUUR Y
FRFUNTLUNS NFUUUW LAY (linear matrix
inequality) w¥euansraanuANgNFaIves
LUUTI8DIATENITIIA0IA0IUNITAI UL
ADUNILADILALNITTINDIENIUNITAUA Y

watlagsawaslugy
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M50 2.4 1UITENALITEIAUNITHEIUNIULUUTIa0INANAAIANTUBITEUY

[

Siannsalindrnds (sia)

a o/

ANHIY A138AAYVDIUITY

eDe

2025 Daengdon, S., Suyapan, A., | UNAMUTUILAUILUUINEDININANAFIANT

aaaa

Areerak, K-N., ¥997995wUasunmdueddudgniiluan

and Pakdeeto, J. vurgasuvasdunuuiadanluausie

9

AaAuANlnuAni1siaeu (sliding mode

controller : SMC) Taeld35n1snauNaIuny

| adda ad a a a o
senIIsAmILagIsARfsUs glanugaly

Vel lawuuTIanentuIusgdutial was

&l

LAUNANDNISIATIENLED TN INVBITT U
Ineling B unAa TR IZINANENY
annlnanidalniiasialussuu ndouss
MIIFADUAINNGNADIVOILUUIIAD
fagn1sanaedan un1Isaluulysunsy
MATLAB/SIMULINK N1591889d014A150IA3¢
wading1fawislugy waraINYANAADUITS

IVERIRUEREE

31NNN5d1539Us AU S TN sTuasauiIdedeudluafnauialagiuiingafiu

miﬁqf\]ﬁmLLUUﬁf']aaqmqmﬁmmam%%ﬁwuﬁLﬁﬂmaﬁﬂéﬁwé’qé’qmiwﬁ 2.4 WU

Tngvhluuuudiasmeadamansvaanasdiannsetindidsduwuudiassiuegivna
(time-varying model) 8uiilaasnannnavesaunsalaingnieluies mniwuudiaeadangn
LldluniseenuuussuuamualkaznsAnyITefeIiuatiosn nvesssuuIzdmaliin

ANNEsEINkaTANUTUTaURE1N MemalinsidanavesgUnsalainduarlawuuinges

'
o w ' a

NaAdinAEnSveesrUUlUTuegiunal (time-invariant model) JsaudnAtyogied

o

a

WeenkuuTIaesfanaainisadnluldesnuuussuuniuauiasAnunideineldu

e

v
a L3 o

LEDE5NINYRITEUULA 180N E9TU 1AgNISRAUMILUUINADINNALAFEASA LT U AU

Y Y
Aa PEY) U o0 v aAad & A ad a a a ) & ad v ' &
nadeulsnulaswlaiumasnd Jundne ’JﬁmLaasJiJiQmamuzmlﬂ CRRRIINAGRIPIRYAY
aa

snsilidudounaslauvuinasmisadinAaniiininugnaewdug dmsunuide
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g inusFedszuulniiiosanduinsuuasiumd W duadniniseivau ey
Judenltizanadedigiantuemiludmsunisiigatmwuudnasmiadaeansilivued
funan WelilauuuiiasaneadnfansniaUmMINs Ui oN1500NLUUTSUUAIUALILAL

A15ANYIITLLNINULADYTNINVBISEUU 108518880 8A9IUITENNLIVBINUNITILASIEN

angsnmesszuuliinidznantdumdedaly

awv ad ¥ (4 a 4 I [
2.6 NUINAYITNUNITIATIZRLENISAMNVBISZUUTHAN A
Tnanmdslniasdluszuulnihmaslidisswavinliszuuiarnuliidudadu
wAddnansznuRstatesnImaesszuulnimaslaesiudnie Mewsinisnsiadouas
a (3 P ! J a 3 % & a a0 w o &
N153ATIEENg TAMEIULUUT IR IAdnAansvaessuuILTudandrAyuardndu

! o

9819170 Nt laINNTaAINTTAIIRNIIIUYeITEULTINRdaYI s sUULAAN1 YA
LEfeININ LagnanasINITYNemY & 9anenanle AsuawideingrdnusisdnwAuain

a o g.J/ 1 a = o A o £ [ a 4 a o w
nuATuawdlusfnsudedagduiifeitesdunisimseiadosninuesssuulniings

= I3 a v ¢ av aa v Py PN o &
sZNﬁ’]lniﬂLLa@NLﬂUUimﬁujﬁimﬂiﬁﬂiLLagﬂq‘U'}ﬁ]UWLﬂﬂ?ﬂ@ﬂl@@ﬂ@qiqﬁﬂ 2.5 mu

N av a a 14 (Y a L4 a o w
#1501 2.5 Q’]U’J"\]EW]LﬂEJ'J“UENﬂUﬂ'ﬁ']Lﬂi']8‘1/1Lﬁﬂﬂiﬂ?W%@ﬂi%UUlWﬁ?ﬂ’]ﬁﬂ

ﬂﬁaﬁ&lﬁ Ya o o 7 a o
ARITHATY A152AAYVIUINY
(.A.)
2011 Areerak, K-N., Wu, T, UNAULUILAUDNITILASIZALADETAIN

Bozhko, S. V., Asher, G. M., | §yeyraaunmianaesszuuladanas
and Thomas, D. W. P. vupsesduiidlnanmaslniirnesn Tneld
NOYHUNAILITEIINIULUUIIA DY
nendinaans Idudadu ienrnnisal
QﬂmiﬁwmuﬁﬁﬂﬁszwLﬁﬂmimmaﬁmmw
YonaINd LAY LAUONANTENUIINATS
WasuLUaIrINII iAo 1895 UUTid Ina
FOLEANETAIN LavdugUNan1IILATITHAY

AM521809A0TUNISUUUADUNILADS
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AN5197 2.5 I8N UNTIASIZAED gsANURIsEUUlHHNANSY (5e)

ya o

ARZEIAY

A15AAY VI

Riccobono, A.,

and Santi, E.

UNANTTILEUNISIIASIE AR S AN
grnsuszuuainutglndinssuanss
Pilnanmadlnidinedlaeldinusiveg
faifiaugan tnasidasveneiilouazivalile
(gain margin phase margin criteria) g
nslddeldudsilansesdau (opposing
argument criteria) WALLAMIINITILATIZH
WAU (energy analysis criteria) Wi
YOULANITHLANYTAINVBITEUUUULRUNIN
Tnans Tneerdednsidruduiiuaudnieils
UNALALLOIANAUDIIIGSG yonani
TaudnauenuainIsIms1ikuunadnlnely
SufiuaudsAvalni1nszuansednsuld

Tun1se9nULUUTEUY

2015

Lu, X., Sun, K,

Guerrero, J. M.,
Vasquez, J. C,, Huang, L.,
and Wang, J.

UNAINUTUILEAUDNITILASIEILEDYTATN

[ [

Auruvuindndinsuszuund lulasnse

e

o w

Fdlnanmadlniltasds TngRarsmiain
Fasndruduiiunudnisilsdunauaziondye
99958UU Wiousainausnisadiaadsnm
Ae38n1585198uNLAuGLEl Y (virtual-
impedance based stabilizers) dewdiunis
w29 (damping) 1Wfuszuu wenanile

SUTUNANITILATIZILAENTAS1NLEDYTAIN

NIUNNSINABIADIUNISAIUUABUNLADS
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AN5197 2.5 I8N UNTIASIZAED gsANURIsEUUlHHNANSY (5e)

ya o

ARZEIAY

A15AAY VI

Amin, M., and Molinas, M.

UNAINUTUILAUDNITILASIEILEDYTAIN

i
FuruauInlanueeieasuuasdumas

o

3

AgLdund TnelSeuiisuisnisiasnes
SENINATANTILATIERLUUDUNLAUT LAY
NP UNANIIZ FIMaa1nNN1TIATIBA
Wapsitaunsolivseifiuauldiaiosves

v 1 a a a
syuulsagnafiuseansaw

2021

Pakdeeto, J., Areerak, K-N.,
Bozhko, S.,
and Areerak, K-L.

UNALTYILEUDNITIATIE R LT ET AN
WUURLEURAIENG B UNANE NS UTEUY
AFlulpsn3afianeinansasiniinas wazls
Uauenisasisanesainvesssuulagly
wadAn1syaEwUULeATiinisialuandie
wallaguenidan yonaniléduduna
A15ILATIEILAYNNTAS1EDYTAINAIENIT
T1909ANUNTAUUABN IR DS WAL YA NAF DY

y33lureUuRnIg

2021

Suyapan, A., Areerak, K-N.,
Bozhko, S., Yeoh, S. S.,
and Areerak, K-L.

unAnudthauensadiaadosnmdasus
meIsglenidniuivaunisleunduegiedng
dmsuszuulniinszuanssuuas oadudily
1‘1/\|‘1N13J1ﬂ%14 (more electric aircraft : MEA)
Ailnanmgalniinasdy wieusadiiaus
N1SILATIERLEDYTAINTYQYIUVUIALAN
wazdyrvuinlug lnsarfengulun-
AT IILATNNTIATITHTLUNULNE MUAIU
yenandlatnisBudunanisitasizinay
ANSESILEDYTNINYBITLUUAINAIIAIY
N1591809@0 1UNITUUUADUNILABS LAY

YaneaeuassluesluRng
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AN5197 2.5 I8N UNTIASIZAED gsANURIsEUUlHHNANSY (5e)

ya o

ARZEIAY

A15AAY VI

Zhang, Y., Zhang, C,,
and Cai, X.

UNAINUTUILEUDNITILASIEILEDYTAIN
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