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บทท่ี 1 
บทนำ 

 

1.1 ความสำคัญและที่มาของปัญหาการวิจัย 
  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี มีลักษณะเป็นเมืองมหาวิทยาลัย คือ มีสถานที่เรียนและวิจัย 
ฟาร์มแหล่งเรียนรู้ทางการเกษตร โรงเรียนและโรงพยาบาล พื้นที่พักผ่อนและออกกำลังกายสวน
สุขภาพอ่างสุระ เรือนพักสุขนิวาสและกลุ่มบ้านพัก อาคารหอพักสุรนิเวศ 1 ถึง 18 ซึ่งในปี พ.ศ.2567 
กำลังก่อสร้างอาคารหอพักสุระนิเวศ 19 ถึง 22 และโรงเรียนสุรวิวัฒน์ เป็นที่จัดการเรียนการสอน 
หอพักสุระบุตร หอพักสุระธิดา เป็นพักอาศัยแบบอยู่ประจำของนักเรียนระดับมัธยมศึกษาตอนต้น
และตอนปลาย เนื่องจากพื้นที่หอพักของโรงเรียนสุรวิวัฒน์ มีขนาดกว้างขวางยากแก่การดูแลดา้น
รักษาความปลอดภัย แนวรั ้วของโรงเรียนติดกับหมู ่บ้านสุระสวัสดิ ์แลนด์มีช่องทางธรรมชาติ  ที่
บุคคลภายนอกเข้ามาบุกรุกพื้นที่ ประกอบกับในปัจจุบันมีการปรับลดอัตรากำลังพนักงานรักษาความ
ปลอดภัย ส่งผลถึงความรับผิดชอบต่อพื้นที่จึงเพิ่มมากข้ึน ทำให้ต้องหาเครื่องมือช่วยปฏิบัติงานด้าน
การรักษาความปลอดภัย  

ปัจุบันอากาศยานไร้คนขับได้มีวิวัฒนาการเทคโนโลยีในด้านต่าง ๆ  พัฒนาการก้าวล้ำสมัย
มากยิ ่งขึ ้น โดยการออกแบบให้สามารถทำงานได้อย่างอิสระ  ซึ ่งได้มีการเขียนโปรแกรมหรือ
แอปพลิเคชั ่น ให้อากาศยานไร้คนขับปฏิบัติภาระกิจทำการบินตรวจการณ์ในพื ้นที ่ที ่คนมีความ
ยากลำบาก ความห่างไกลและมีความเสี่ยง โดยอากาศยานจะสามารถเข้าถึงพื้นที่ได้ในเวลาอันรวดเรว็ 
อากาศยานไร้คนขับจึงเป็นเครื่องมือที่สำคัญในการช่วยปฏิบัติงาน การตรวจสอบพื้นที่ ลาดตระเวน 
ตรวจการณ์ โดยเฉพาะภารกิจเฝ้าระวังบุกรุกพื ้นที ่ ภาระกิจการรักษาความปลอดภัย เสมือนมี
พนักงานรักษาความปลอดภัยอยู่ทุกพื้นที่และที่สำคัญ อากาศยานไร้คนขับมีความสามารถมากกว่า
กล้องโทรทัศน์วงจรปิด ด้านสามารถในการเคลื่อนที่ได้แบบอิสระ และติดตั้งกล้องที่ความละเอียดสูง
ให้กับอากาศยานไร้คนขับ สามารถรับส่งข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศแบบเรียลไทม์ การตรวจสอบพื้นที่ 
ลาดตระเวน ตรวจการณ์ ทั้งการบุกรุกพื้นที่หอพัก การปีนรั้ว รวมทั้งการเฝ้าระวังทรัพย์สิน  
 ดังนั้น ผู้วิจัยจึงทำการศึกษาระบบตรวจการณ์อัจฉริยะสำหรับหอพักโรงเรียนสุรวิวัฒน์โดยใช้
อากาศยานไร้คนขับ สามารถบินการลาดตระเวนพื้นที่ ตรวจการณ์ ค้นหาเป้าหมาย นำภาพถ่ายทาง-
อากาศ บริเวณโดยรอบแนวรั้วหอพักโรงเรียนสุรวิวัฒน์ ทำการประมวลผลภาพ (Image Processing) 
ด้วยเทคนิคการเรียนรู้ของเครื่องจักร (Machine Learning) เพื่อทำการตรวจสอบภาพวิเคราะห์ตรวจ
ค้นหาคนบริเวณแนวรั้ว  
 
 



2 
 

 

 

 
 

รูปที่ 1.1 หอพกัโรงเรียนสรุวัฒน ์
 

1.2 วัตถุประสงค์ของงานวิจัย 
1.2.1 เพื่อตรวจการณ์พื้นที่หอพักโรงเรียนสุรวิวัฒน์ ด้วยอากาศยานไร้คนขับ 
1.2.2 เพื่อตรวจค้นหาคน 
1.2.3 เพื่อแจง้เตือนเมื่อตรวจพบคนบุกรุกปีนรั้ว 
 

1.3 ขอบเขตของงานวิจัย 
1.3.1 อากาศยานไร้คนขับทำการบินบริเวณแนวรั้วหอพักโรงเรียนสุรวิวัฒน์  ภายในพื้นที่

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี ระยะทางไม่เกิน 400 เมตร ในสภาวะอากาศที่ลมสงบ แบบบังคับเอง
และอัตโนมัติ ระดับความสูง 20-30 เมตร ทำการบินในช่วงเวลากลางวัน ตรวจการณ์ทุก 1 ช่ัวโมง 

1.3.2 วิเคราะห์ภาพทางอากาศ การประมวลผลภาพ โดยใช้หลกัการ Image Processing 
1.3.3 นำ Machine Learning มาประยุกต์ใช้ในการตรวจค้นหาคน 
1.3.4 ประเมินประสิทธิภาพการทำงานของ Machine Learning 
1.3.5 แจ้งเตือนเมื่อตรวจพบคนบุกรุกปีนรั้ว 



3 
 

 

1.4 ระเบียบวิธีวิจัย 
1.4.1 ศึกษาค้นคว้าข้อมูล ทฤษฎี เอกสาร และงานวิจัยต่าง ๆ ที่เกีย่วข้องการในการใช้งาน

อากาศยานไร้คนขับ การประมวลผลภาพและเทคนิคการเรยีนรู้ของเครื่องจักร 
1.4.2 วางแผนเส้นทางการบินของอากาศยานไร้คนขับ แบบบงัคับเองและอัตโนมัติ 
1.4.3 ออกแบบการทดลอง และเก็บข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศ 
1.4.4 ออกแบบระบบตรวจจบัตำแหนง่ของคน 
1.4.5 ทดสอบการแจ้งเตือนเมื่อตรวจพบคนบกุรุกปีนรั้ว 
1.4.6 วิเคราะห์ข้อมูลการทดสอบและสรปุผล 
1.4.7 จัดทำเอกสารและรายงานการวิจัยฉบับสมบรูณ์ 
 

1.5 สถานที่ทำงานวิจัย 
โรงเรียนสุรวิวัฒน์, อาคารเครือมือ 11, อาคารรัฐสีมาคุณากร, สำนักงานรักษาความปลอดภัย 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี
 

1.6 เครื่องมือที่ใช้ในการทำงานวิจัย 
1.6.1 อากาศยานไร้คนขับ แบบสี่ใบพัด ยี่ห้อ Dji รุ่น Mavic Pro 
1.6.2 กล้องอากาศยานบันทึกภาพถ่ายทางอากาศ พร้อมอุปกรณ์รับส่งสัญญาณไร้สาย  
1.6.3 ชุดรีโมท Dji รับส่งสัญญาณ สำหรับการควบคุมอากาศยานแบบบังคับเอง 
1.6.4 โทรศัพท์เคลื่อนที่ (Smart Phone) ติดตั้งแอปพลิเคชั่น DJI GO 4 สำหรับทำงาน

ร่วมกับรีโมต Dji 
1.6.5 โปรแกรม YOlOv8 algorithm  สำหร ับทำ Image Processing  และ Object 

detection 
1.6.6 โปรแกรม Google Colaboratory โปรแกรม Visual Studio เขียนคำสั่ง Python 

programming language และแอปพลิเคช่ัน Line สำหรับรับข้อความการแจ้งเตือนพบผู้บุกรุก 
1.6.7 เครื่องคอมพิวเตอร์และคอมพิวเตอร์แบบพกพา 
1.6.8 ชุดอุปกรณ์รับส่งสัญญาณ Internet และ Wifi 
1.6.9 วัสดุ อุปกรณ์ กล่องเก็บรักษาอากาศยานและอุปกรณ์ประกอบ 
1.6.10 อุปกรณ์อื่น ๆ เช่น แบตเตอรี่ สายไฟฟ้า อุปกรณ์สำรองกระแสไฟ วิทยุสื่อสาร  
 

1.7 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
1.7.1 ได้ระบบตรวจการณ์พื้นทีห่อพักโรงเรียนสรุวิวัฒน์ ด้วยอากาศยานไร้คนขับ 
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1.7.2 ได้ภาพตำแหน่งของคน 
1.7.3 ได้การแจ้งเตือนเมื่อตรวจพบคนบุกรกุปีนรั้ว 
 


