
ก 

 

บทคัดย่อ 
 
ในปัจจุบนัเทคโนโลยทีางดา้นหุ่นยนตเ์คล่ือนท่ี (mobile robot) เป็นเทคโนโลยท่ีีส าคญัและไดมี้การ

น ามาประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวนัของมนุษยม์ากข้ึน ซ่ึงไดมี้การคน้ควา้และวิจยัอย่างต่อเน่ืองเพื่อพฒันา

เทคโนโลยีทางด้านหุ่นยนต์เคล่ือนท่ีให้เกิดประสิทธิภาพใกล้เคียงกับมนุษย์มากท่ีสุด เทคโนโลยีการ

มองเห็นของคอมพิวเตอร์ (computer vision) เป็นเทคโนโลยีอย่างหน่ึงท่ีน ามาใช้ในงานหุ่นยนต์เคล่ือนท่ี

อย่างแพร่หลาย ซ่ึงส่วนใหญ่ใช้ในการพฒันาเก่ียวกบัการหาต าแหน่งของวตัถุและสร้างเส้นทางเดินให้กบั

หุ่นยนต์ โดยการติดกล้องเข้ากบัตวัหุ่นยนต์เพื่อแทนระบบการมองเห็นหรือแทนตาของหุ่นยนต์ ดงันั้น

ระบบการมองเห็นแบบกล้อง 2 ตัว (stereo vision) จึงเป็นเทคโนโลยีท่ีส าคัญอย่างหน่ึงในการพัฒนา

เทคโนโลยีทางดา้นหุ่นยนต ์งานวิจยัน้ีไดด้ าเนินการศึกษาและพฒันาการบูรณะสภาวะแวดลอ้มสามมิติเพื่อ

สามารถน าไปประยุกต์ใช้ในการตรวจจบัวดัระยะของวตัถุท่ีเคล่ือนท่ีแบบอตัโนมติั ซ่ึงระบบท่ีพฒันาข้ึน

ประกอบไปด้วยระบบการตรวจจับการเคล่ือนท่ีของวตัถุโดยใช้การไหลเชิงแสง การแก้ปัญหาความ

สอดคลอ้งกนัของจุดภาพของกลอ้งสองตวั ดว้ยเครือข่ายประสาทเทียมแบบฮอพฟิลด์สองมิติและการจ าลอง

พิกดัสามมิติของวตัถุท่ีเคล่ือนท่ีภายในภาพ โดยระบบท่ีไดมี้ความถูกตอ้งแม่นย  าถึง 90 เปอร์เซนต ์
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Abstract 

 Now a day, mobile robot technology becomes important and closer to our daily life. 

Computer vision is one of the technologies which has been mainly developed to locate 

objects and build paths for a mobile robot using stereo vision. This research presents a 3D 

environment reconstruction based-on depth maps and optical flow. The system can be applied 

to automatically measure distance of moving object. The proposed system is composed of 

motion detection, stereo correspondence computation and 3D object position calculation. The 

optical flow is used for improving detection of moving object and the Hopfield network is 

deployed for solving stereo correspondence problem. The system provides desirable results 

with accuracy up to 90 percents. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 




