
 

บทคดัย่อ 

โครงการวิจยัน้ีน าเสนอการควบคุมระบบแปลงผนัพลงังานลมแบบอิสระท่ีมีการตามรอย

ก าลงัสูงสุด การควบคุมตามรอยก าลงัสูงสุดในงานวิจยัน้ีเลือกใชก้ารควบคุมดว้ยวธีิการรบกวนและ

การสังเกต เพราะเป็นวิธีท่ีมีความเรียบง่ายและไม่ต้องทราบเก่ียวคุณลกัษณะของกังหันลม การ

ควบคุมอาศยัเพียงตวัตรวจจบัแรงดนัและกระแสไฟฟ้าเท่านั้น โดยจากผลการจ าลองสถานการณ์

ดว้ยโปรแกรม SIMULINK ใน MATLAB พบวา่ การควบคุมดงักล่าวสามารถดึงก าลงัไฟฟ้าสูงสุด

ของระบบออกมาไดต้ามสภาพความเร็วลมต่าง ๆ นอกจากน้ีในโครงการวิจยัน้ียงัน าเสนอการสร้าง

ชุดทดสอบในห้องปฏิบติัการ โดยในส่วนของการควบคุมใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ จากผลการ

ทดสอบแสดงให้เห็นว่า วิธีการท่ีน าเสนอสามารถดึงก าลงัไฟฟ้าสูงสุดจากระบบกงัหันลมผลิต

ไฟฟ้าแบบอิสระออกมาไดส้อดคลอ้งกนักบัผลท่ีไดจ้ากการจ าลองสถานการณ์ 

 

 

    



 

Abstract 

This research presents the maximum power point tracking control of stand-alone 

wind energy conversion systems. The perturbation and observation method is selected as the 

maximum power point tracking technique for this research. This is because it is simple and no 

requirement of wind turbine characteristics only voltage and current sensors are used in the 

control process. The simulation results with SIMULINK program in MATLAB show that the 

proposed control can extract maximum power following on various wind speeds. In addition, 

the hardware implementation of the considered system is also presented in the research. The 

microcontroller is used to implement the control of maximum power point tracking control 

system. The experimental results show that the maximum power can also be achieved via the 

proposed algorithm. A good agreement between simulation and experimental results can be 

obtained. 

 

 

 

 

 

 

 

 




