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5.10 การจำลองสถานการณ์บนคอมพิวเตอร์เมื่อมีการสร้างเสถียรภาพ 

ที่จุดการขาดเสถียรภาพ 93 
5.11 การจำลองสถานการณ์บนฮาร์ดแวร์ในลูปเมื่อมีการสร้างเสถียรภาพ 

ที่จุดการขาดเสถียรภาพ 94 
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5.13  ผลการจำลองสถานการณ์บนคอมพิวเตอร์เมื่อมีการสร้างเสถียรภาพตั้งแต่ 
 จุดการขาดเสถียรภาพจนถึงค่าพิกัดกำลังไฟฟ้า 96 
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 จุดการขาดเสถียรภาพจนถึงค่าพิกัดกำลังไฟฟ้า 96 
6.1 ภาพรวมของชุดทดสอบของระบบไฟฟ้าที่พิจารณา 98 
6.2  วงจรเรียงกระแสสามเฟสแบบริดจ์ 99 
6.3  การติดตั้งแผ่นระบายความร้อนสำหรับวงจรเรียงกระแสสามเฟสแบบริดจ์ 100 
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6.5  ตัวเหนี่ยวนำของวงจรกรอง 101 
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6.7  ชุดทดสอบของวงจรแปลงผันแบบบัคที่มีการควบคุมด้วยตัวควบคุมโหมดการเลื่อน 102 
6.8  อุปกรณ์สวิตช์ 103 
6.9  อุปกรณ์ไดโอด 103 
6.10  ตัวเหนี่ยวนำของวงจรแปลงผันแบบบัค 104 
6.11  ตัวเก็บประจุของวงจรแปลงผันแบบบัค 105 
6.12  โหลดตัวต้านทานของวงจรแปลงผันแบบบัค 105 
6.13  อุปกรณ์ตรวจจับกระแสไฟฟ้า 106 
6.14  อุปกรณ์ตรวจจับแรงดันไฟฟ้า 106 
6.15  วงจรขับเกต 107 
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7.3 การทดสอบการสร้างเสถียรภาพที่จุดการขาดเสถียรภาพจนถึง 
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