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	รูปที่ 2-32 องค์ประกอบหลักของโครงข่ายประสาทแบบคอนโวลูชัน (Goodfellow et al., 2016)
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	รูปที่ 2-33 แสดงแนวคิดในภาพรวมของโมเดลโครงข่ายประสาทแบบคอนโวลูชันจากการนำองค์ประกอบย่อย ๆ ที่กล่าวไปแล้วในรูปที่ 2-32 มาใช้ในโมเดลในส่วนของการเรียนรู้คุณลักษณะ (Feature Learning) โดยผลลัพธ์ที่ได้จากการเรียนรู้ดังกล่าวนำไปใช้ในขั้นตอนของการจำแนก (Cl...
	การทำงานภายในของโครงข่ายนั้นเป็นการนำตัวกรองขนาดเดียวกันหลากหลายรูปแบบอย่างสุ่ม มาทำการคอนโวลูชันกับข้อมูลภาพในแต่ละชั้นของการคอนโวลูชัน เช่นชั้นคอนโวลูชันแรกใช้ตัวกรองขนาด 9×9 จำนวน 20 ตัวกรอง ชั้นต่อมาใช้ตัวกรองขนาด  5×5 จำนวน 50 ตัวกรอง เป็นต้น ...
	ถ้ามองภาพลักษณะการเรียงตัวของนิวรอนในโครงข่ายประสาทแบบคอนโวลูชันเมื่อเปรียบเทียบกับโครงข่ายเพอร์เซปตรอนหลายชั้นแบบดั้งเดิมสามารถมองได้ดังรูปที่ 2-34 เมื่อแต่ละนิวรอนคือวงกลมแต่ละวงในรูป โดยรูปที่ 2-34(a) เป็นการเรียงตัวของนิวรอนในแต่ละชั้นของโครงข่...
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	2.9.2 เครื่องเข้ารหัสอัตโนมัติแบบ Regularization (Regularization Autoencoders)
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