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งานวิจยัน้ีน าเสนอการออกแบบตวัควบคุมส าหรับวงจรควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์
เหน่ียวน าสามเฟสดว้ยวิธีการทางปัญญาประดิษฐ์ ซ่ึงใช้วิธีการคน้หาแบบตาบูเชิงปรับตวั โดยตวั
ควบคุมเป็นตวัควบคุมพีไอท่ีอาศยัเทคนิคการควบคุมแบบเวกเตอร์ทางอ้อม การออกแบบตัว
ควบคุมดว้ยวธีิการท่ีน าเสนอในงานวจิยัน้ี มีวตัถุประสงคเ์พื่อใหไ้ดก้ารตอบสนองของความเร็วรอบ
ของมอเตอร์มีการตอบสนองท่ีดีท่ีสุด เม่ือเปรียบเทียบดว้ยวิธีการแบบดั้งเดิม นอกจากน้ีพารามิเตอร์
ของมอเตอร์ท่ีใช้ในงานวิจยั เป็นพารามิเตอร์ท่ีได้จากการทดสอบจริงของมอเตอร์ท่ีพิจารณา 
งานวิจยัได้น าค าตอบท่ีได้จากการออกแบบด้วยวิธีการคน้หาแบบตาบูเชิงปรับตวัมาด าเนินการ
จ าลองจ าลองสถานการณ์ดว้ยคอมพิวเตอร์ ผลการจ าลองสถานการณ์แสดงให้เห็นวา่ วงจรควบคุม
ความเร็วรอบของมอเตอร์ท่ีมีตัวควบคุมแบบเวกเตอร์ทางอ้อมท่ีออกแบบด้วยวิธีการทาง
ปัญญาประดิษฐ์ ให้ผลการตอบสนองท่ีรวดเร็วกว่าตวัควบคุมท่ีออกแบบด้วยวิธีการแบบดั้งเดิม 
ดงันั้นองค์ความรู้ในงานวิจยัน้ีถือว่าเป็นประโยชน์อย่างมากส าหรับการประยุกต์ใช้วิธีการทาง
ปัญญาประดิษฐม์าใชใ้นการเพิ่มสมรรถนะการควบคุมมอเตอร์เหน่ียวน าสามเฟส 
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Abstract 
 

 This research presents the optimal controller design of three-phase induction motor 

drive circuit using an artificial intelligence technique called the adaptive tabu search. The 

cascade PI controllers based on the indirect vector control are used in the speed control 

system. The aim of the research is to achieve the best speed output performance when the 

system is operated with the controller designed from the proposed method compared with 

the conventional method. In addition, the parameters of the motor used in the design process 

are identified from the testing results. After achieving the controller parameters designed 

from the adaptive tabu search technique, the motor drive system with these controllers is 

simulated via the software package. The simulation results show that the controller designed 

from the proposed method can provide the best speed output performance compared with 

those designed from the conventional method. The concept from this research is very useful 

for improving the performance of the induction motor drive system using the artificial 

intelligence technique. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 




