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ภาคผนวก ก 
 

โค้ดโปรแกรมสำหรับการสร้างระบบตรวจการณ์อัจฉริยะสำหรับหอพัก 
โรงเรียนสุรวิวัฒน์ โดยใช้อากาศยานไร้คนขับ 
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ก.1 โปรแกรมประมวลผลภาพ คนบุกรุกปีนรั้ว (intrusion) 

from ultralytics import YOLO 
import cv2 
import cv2 as cv 
#import serial 
#import time 
import requests 
import time 
import numpy as np 
url = 'https://notify-api.line.me/api/notify' 
token = 'RiEABMX5yL43KeFtKX0V0jaAH5aXr2QUu8Kx3plUKE7' 
headers = {'content-type':'application/x-www-form-urlencoded','Authorization': 
f'Bearer {token}'} 
data = {'message':'มีผูบุ้กรุก_intrustion'} #, 'imageThumbnail':'img_url', 
'imageFullsize':'img_url' 
#img_url = 'https://drive.google.com/file/d/1dSHl-
CCks5P3ydcLaWiYzmu6heaD4Ho1/view?usp=drive_link' 
#def draw_boundary(): 
def changeRes(width,height): 
   cap.set(3,width) 
   cap.set(4,height) 
cap = cv2.VideoCapture("rtmp://live.sut.ac.th/live/dji") 
model = YOLO("best.pt") 
conf_score = [] 
cid = [] 
lasttime = 0 
class_path = "coco.names" 
with open (class_path,"r") as f: 
    class_name = f.read().strip().split("\n") 
while (True):  #เมือ่มีภาพให้แสดงทัง้หมด 
    ret, frame = cap.read( ) #อ่านภาพแสดงผลทลีะเฟรม 
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    #res = model.predict(source = frame,show = True) #แสดงภาพต่อเนือ่ง   
    #cv2.imshow("frame", frame) 
    #requests.post(url=url, headers=headers, data=data) 
      
    if ret != True:  
        break 
    timenow = time.time() 
    results = model(frame) 
 
    for result in results: 
        for data in result.boxes.data.tolist():            
            x1,y1,x2,y2,confidence,class_id = data 
            x1,y1,x2,y2,class_id = int(x1),int(y1),int(x2),int(y2),int(class_id) 
            class_id = int(class_id) 
            names = class_name[class_id] # 
 
            if names == "person": 
                #flie_name = "img_%s.jpg"%(np.random.randint(0,100)) 
                #flie_name = "line/img_%s.jpg"%(np.random.randint(0,10)) 
                #cv2.imwrite(flie_name,frame[y1:y2,x1:x2]) 
                cv2.rectangle(frame,(x1,y1),(x2,y2),(0,255,0),3) 
                cv2.putText(frame,f"{names}",(x1,y1),cv2.FONT_HERSHEY_SIMPLEX,1,(0,0,0),2) 
                
            if names == "intrusion": 
                flie_name = "line/img_%s.jpg"%(np.random.randint(0,1)) # 
                cv2.imwrite(flie_name,frame[y1:y2,x1:x2]) 
                cv2.rectangle(frame,(x1,y1),(x2,y2),(0,0,255),3) 
                cv2.putText(frame,f"{names}",(x1,y1),cv2.FONT_HERSHEY_SIMPLEX,1,(0,0,0),2) 
                #cv2.imshow("imag", frame) 
                flie_name = "intrusion/img_%s.jpg"%(np.random.randint(0,1)) 
                cv2.imwrite(flie_name,frame) 
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                #r=requests.post(url=url, headers=headers, data=data) 
                #cv2.waitKey(0)     
 
    if cv2.waitKey(1) & 0xFF == ord('q'):  #กด q ปิดการแสดงภาพทุกเงื่อนไข 
       break       #break or pass 
    cv2.imshow("frame",frame) #แสดงภาพต่อเนื่อง 
cap.release() #ทำการหยุดและคืนทรพัยากร 
cv2.destroyAllWindows() #หยุดการทำงานทัง้หมด 
 

ก.2 โปรแกรมส่งข้อความและภาพคนบุกรุกปีนรั้ว (intrusion) 

import requests 
 
def linenotify(message): 
  url = 'https://notify-api.line.me/api/notify' 
  token = 'RiEABMX5yL43KeFtKX0V0jaAH5aXr2QUu8Kx3plUKE7' # Line Notify Token 
  img = {'imageFile': open('intrusion/img_0.jpg','rb')} #Local picture File   
  data = {'message': message} 
  headers = {'Authorization':'Bearer ' + token} 
  session = requests.Session() 
  session_post = session.post(url, headers=headers, files=img, data =data) 
  print(session_post.text)  
   
message = 'มผีู้บุกรุก_intrusion' #Set your message here! 
linenotify(message) 
 

ก.3 โปรแกรมฝึกสอนโมเดล 

!nvidia-smi 
import os 
HOME = os.getcwd() 
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print(HOME) 
# Pip install method (recommended) 
!pip install ultralytics==8.0.196 
from IPython import display 
display.clear_output() 
import ultralytics 
ultralytics.checks() 
from ultralytics import YOLO 
from IPython.display import display, Image 
!mkdir {HOME}/datasets 
%cd {HOME}/datasets 
!pip install roboflow --quiet 
!pip install roboflow 
from roboflow import Roboflow 
rf = Roboflow(api_key="ZS5OCn8BO6vuPGCdPxJx") 
project = rf.workspace("pamorn").project("security-drone") 
version = project.version(50) 
dataset = version.download("yolov8") 
%cd {HOME} 
!yolo task=detect mode=train model=yolov8s.pt data={dataset.location}/data.yaml 
epochs=50 imgsz=800 plots=True 
!ls {HOME}/runs/detect/train/ 
%cd {HOME} 
Image(filename=f'{HOME}/runs/detect/train/confusion_matrix.png', width=600) 
%cd {HOME} 
Image(filename=f'{HOME}/runs/detect/train/results.png', width=600) 
%cd {HOME} 
Image(filename=f'{HOME}/runs/detect/train/val_batch0_pred.jpg', width=600) 
%cd {HOME} 
!yolo task=detect mode=val model={HOME}/runs/detect/train/weights/best.pt 
data={dataset.location}/data.yaml 
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%cd {HOME} 
!yolo task=detect mode=predict model={HOME}/runs/detect/train/weights/best.pt 
conf=0.25 source={dataset.location}/test/images save=True 
import glob 
from IPython.display import Image, display 
for image_path in glob.glob(f'{HOME}/runs/detect/predict3/*.jpg')[:3]: 
      display(Image(filename=image_path, width=600)) 
      print("\n") 
project.version(dataset.version).deploy(model_type="yolov8", 
model_path=f"{HOME}/runs/detect/train/") 
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ภาคผนวก ข 
 

แผนภาพการเช่ือมต่อระบบตรวจการณ์อัจฉริยะสำหรับหอพัก            
โรงเรียนสุรวิวัฒน์ โดยใช้อากาศยานไร้คนขับ การตรวจจับภาพคนบุกรุก    

และการแจ้งเตือน 
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รูปที่ ข.1  แผนภาพการเชื่อมต่อระบบตรวจการณ์อัจฉริยะสำหรับหอพักโรงเรียนสุรวิวัฒน์  โดยใช้
อากาศยานไร้คนขับ 

 
 

 
 

รูปที่ ข.2 การแจ้งเตอืน แอปพลิเคช่ัน LINE 
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รูปที่ ข.3 ข้อความและภาพถ่ายทางอากาศ security drone : มีผูบุ้กรุก_intrusion 
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ภาคผนวก ค 
 

บทความท่ีได้รับการตีพิมพ์เผยแพร่ 
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รายช่ือบทความทางวิชาการที่ได้ตีพิมพ์เผยแร่ในระหว่างศึกษา 
 
Pamorn, K & Suradet, T., (2024). INTELLIGENT SURVEILLANCE SYSTEM FOR 

SURAWIWAT SCHOOL DOMITORY USING UNMANNED AERIAL VEHICLES. The 
19th Internation Joint Symposium on Artificial Intelligence and Natural Language 
Processing, iSAl-NLP 2024, 11-15 November 2024, Pattaya, Thailand 
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