
ซาแมนตา้ นิโคล สมิธ : นิเวศวทิยาเชิงพื้นท่ีและการใชพ้ื้นท่ีอาศยัของงูหลามในธรรมชาติ 
(Python bivittatus) ในพื้นท่ีสงวนชีวมณฑลสะแกราช (THE SPATIAL ECOLOGY AND 
HABITAT USE OF FREE RANGING BURMESE PYTHONS (PYTHON BIVITTATUS) 
IN THE SAKAERAT BIOSPHERE RESERVE). อาจารยท่ี์ปรึกษา : อาจารย ์ดร.คลอลิน 
โทมสั สไตร์น. 112 หนา้. 

 
งูหลาม/ การใช้พี้ นท่ี/ พฤติกรรมการเลือกใช้พื้นท่ี/ แบบจ าลอง Dynamic Brownian Bridge 
Movement (dBBMM) / การเคล่ือนท่ี 

 
การศึกษาการเคล่ือนท่ีของสัตวเ์ป็นแนวทางหน่ึงในการอธิบายแง่มุมของนิเวศวิทยาและ

ธรรมชาติวิทยาของสายพนัธ์ุส่ิงมีชีวิตจากการติดตามการเคล่ือนท่ีของสัตวป่์า นักวิจยัสามารถ
ตรวจสอบสัตวก์ลุ่มเป้าหมายเก่ียวกบัการใชท้รัพยากรภายใตล้กัษณะภูมิประเทศ พื้นท่ีและช่วงเวลา
ไดอ้ยา่งไร และท าความเขา้ใจในการเลือกทรัพยากรท่ีจะส่งผลต่อการอนุรักษโ์ดยเฉพาะอยา่งยิง่ใน
พื้นท่ีท่ีลักษณะภูมิประเทศตามธรรมชาติได้รับการเปล่ียนแปลงและถูกแยกส่วนออกมาจาก
กิจกรรมของมนุษย ์เช่น แปลงเกษตรกรรม การสร้างถนนและการตั้งถ่ินฐาน และการรบกวนอ่ืน ๆ 
งูหลาม (Python bivittatus) เป็นงูขนาดใหญ่ท่ีพบไดโ้ดยทัว่ไปในภูมิภาคเอเชียตะวนัออกเฉียงใต ้
ถือเป็นผูอ้ยู่อาศยัทัว่ไปและมกัถูกพบเห็นได้ในพื้นท่ีท่ีมนุษย์ครอบครอง โดยในบางกรณีอาจ
ก่อให้เกิดความขดัแยง้ระหวา่งมนุษยก์บังูได ้การศึกษาน้ีใชรู้ปแบบกรอบการท างานมาตรฐานใน
การหาปริมาณการใช้พื้นท่ี การเคล่ือนท่ีและการเลือกถ่ินท่ีอยู่อาศยัของงูหลาม (P. bivittatus) ใน
หยอ่มของระบบนิเวศพื้น โดยการติดตามกลุ่มเป้าหมาย 7 ตวั ท่ีอาศยัในระบบนิเวศต่าง ๆ ของเขต
สงวนชีวมณฑลสะแกราชในช่วงระยะเวลา 22 เดือน และใชแ้บบจ าลอง Dynamic Brownian Bridge 
Movement (dBBMM) ในการค านวนหาพื้นท่ีการกระจายตวัในหน่วยเฮกตาร์ (Hectare: ha) พบวา่ 
P. bivittatus มีการเคล่ือนท่ีจ ากดัในดา้นความถ่ีและขนาดพื้นท่ี (ค่าเฉล่ีย 98.97 ± 35.42 ha) และมี
ค่าเฉล่ียความแปรปรวนของการเคล่ือนท่ีต ่า (2.66 ±  0.14 σ2m) 
 ผูว้ิจยัได้ใช้การวิเคราะห์แบบ step selection เพื่อส ารวจการเลือกใช้ถ่ินท่ีอยู่อาศยัของ P. 
bivittatus โดยสัมพนัธ์กบัระยะทางไปยงัลกัษณะเฉพาะของถ่ินท่ีอยูอ่าศยัในพื้นท่ีศึกษาทั้งในระดบั
ประชากรและระดบับุคคล พบว่า P. bivittatus มีความช่ืนชอบสภาพแวดล้อมท่ีมีแหล่งน ้ าไดแ้ก่ 
คลองชลประทานและพื้นท่ีการเกษตรท่ีมีแหล่งน ้ า (เช่น นาขา้ว) และไม่แสดงท่าทีหลีกเล่ียงพื้น
ท่ีตั้งถ่ินฐานของมนุษยอ์ย่างชัดเจนซ่ึงสนับสนุนแนวคิดการเกิดความขดัแยง้ระหว่างมนุษยก์บังู 
ตลอดระยะเวลาการศึกษายงัมีการบนัทึกขอ้มูลเก่ียวกบัธรรมชาติวิทยา เช่น การผสมพนัธ์ุและการ
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ecology and natural histories. By tracking the movements of wildlife, researchers can 

investigate how animals utilize resources within landscapes across space and time. 

Understanding resource selection has conservation implications, especially in areas 

where landscapes have been modified and fragmented by agricultural conversion, the 

building of roads and settlements, and other anthropogenic disturbances. Burmese 

pythons (Python bivittatus) are large, constricting snakes found throughout much of 

Southeast Asia. Burmese pythons are habitat generalists and have been observed using 

human dominated areas which in some cases may initiate human-snake conflict. This 

study uses a standardized framework to quantify the space use, movements and habitat 

selection of Burmese pythons in a patchy land use matrix. Over the course of 

approximately 22 months, we tracked seven Burmese pythons through various habitat 

types in the Sakaerat Biosphere Reserve. We used dynamic Brownian Bridge 

Movement Models to quantify occurrence distributions (ha) and found that Burmese 

pythons restricted their movement by making infrequent moves and utilizing small 

areas (mean = 98.97 ± SE 35.42 ha).  

 



 




