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บทคัดยอ 
                    โครงงานนี้เปนการศึกษาเกี่ยวกับการใชวงจรอินเวอรเตอรแบบฟูลบริดจเพื่อใชควบคุม
เครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนํา โดยมีการทํางานคือจายแรงดันอินพุท 220 โวลต 50 เฮริตร ผาน
หมอแปลงปรับคาได  โดยปรับแรงดันไฟฟาไวที่ 60 โวลตและจายใหกับวงจรเร็กติไฟเออรเพื่อ
กรองสัญญาณใหเรียบและแปลงแรงดันไฟฟาจากกระแสสลับเปนกระแสตรง   เพื่อควบคุมให
กระแสไหลคงที่และจายใหกับวงจรฟูลบริดจอินเวอรเตอรทําการสวิตชไดแรงดันไฟฟากระแสสลบั
ออกมาซึ่งมีลักษณะเปนคลื่นสแควรเวฟที่มีความถี่สูงใกลเคียงกับความถี่เรโซแนนซ  โดยมีความถี่
อยูในชวง 20-50 กิโลเฮริตร  ทําใหเกิดเสนแรงแมเหล็กและเกิดกระแสไหลวนขึ้นที่ขดลวด
เหนี่ยวนํากับชิ้นงาน   จากผลการทดลองพบวาที่ความถี่เรโซแนนซจะมีการสงผานพลังงานมาก
ที่สุดและใชเวลาในการใหความรอนแกช้ินงานเร็วขึ้นการเปลี่ยนขนาดของชิ้นงานก็มีผลตอกระแส
เอาทพุตอินเวอรเตอรดังนั้นจากการศึกษาโครงงานนี้เมื่อทําการทดสอบเครื่องแลวสามารถใหความ
รอนแกช้ินงานไดเปนที่นาพอใจและตามวัตถุประสงค 
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 ในการจดัทําโครงงานเรื่องเครื่องใหความรอนแบบเหนีย่วนาํ ( Induction  Heating ) นี้  
สามารถเสร็จสมบูรณไดเนือ่งดวยความกรุณาของบุคคลหลายดาน  ซ่ึงคอยใหคําปรกึษาและความ
ชวยเหลือ  รวมถึงขอเสนอแนะที่เปนประโยชน  ในการทาํโครงงานครั้งนี้  คณะผูจดัทาํขอแสดง
ความขอบคุณ 
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• คุณประพล  จาระตะคุ  ที่คอยใหความชวยเหลือในการดาํเนินงานเกี่ยวกับ
งบประมาณ  ตลอดจนอุปกรณและเครื่องมือตางๆที่จําเปนตองใชในโครงงาน 

• บุพการีอันเปนที่รัก  ที่คอยสนับสนุนและกําลังใจดวยดีตลอดมา 
• สมาชิกภายในกลุมที่คอยชวยเหลือกนัและใหกําลังใจตลอดการทํางาน 
• เพื่อนกลุมอื่นๆที่คอยใหคําแนะนําและชวยเหลือกนั 
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บทที่1 
บทนํา 

1.1  ความเปนมา 
 ในปจจุบันนี้การใหความรอนโดยอาศัยหลักการเหนี่ยวนําได ถูกนํามาใชในงาน
อุตสาหกรรมอยางกวางขวางตัวอยางเชน เตาหลอมโลหะ เตาขึ้นรูปชิ้นงานโลหะ เตาเชื่อมชิ้นงาน 
และเนื่องจากการใหความรอนแบบเหนี่ยวนําที่กลาวมานี้ยังมีราคาแพงและยังตองซื้อจาก
ตางประเทศ  จึงไดมีการศึกษาเครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนําขึ้นสําหรับแหลงจายพลังงานที่ใช
ในการเหนี่ยวนําความรอนนี้  สามารถใชไดกับความถี่สูง 10 กิโลเฮิรตขึ้นไป โดยในการใชงานที่
ความถี่สูงนี้ สามารถชวยลดขนาดของอุปกรณลงไปไดอยางมากและยังสามารถใหกําลังงานไดใน
ระดับสูงๆ ซ่ึงในปจจุบันเทคโนโลยีและอุปกรณทางดานอิเล็คทรอนิกส ไดมีการพัฒนาไปมากซึ่ง
รวมถึงการศึกษาวงจรอินเวอรเตอรความถี่สูงโดยการใชอุปกรณประเภทมอสเฟส ซ่ึงมีความไวใน
การสวิตซสูง  และเนื่องจากโหลดความรอนเหนี่ยวนําจะมีคาเพาเวอรแฟคเตอรต่ํา ดังนั้นจึงใชวงจร
อินเวอรเตอรชนิดแหลงจายแรงดันแบบเรโซแนนซซ่ึงใชหลักการเรโซแนนซเปนแหลงจาย
พลังงานในการสงผานพลังงานสูงสุดไปยังโหลดไดทําใหประสิทธิภาพในการแปรผันพลังงาน
สูงสุด  
 
 
1.2  วัตถุประสงค 
 1. เพื่อศึกษาการทํางานของวงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
      2. เพื่อศึกษาการเกิดสนามแมเหล็กในขดลวด 
 3. เพื่อศึกษาระยะเวลาในการทําใหเหล็กรอน 
  4. เพื่อศึกษาความถี่ที่เหมาะสมและพลังงานที่ใชในการทําใหเหล็กรอน 
 
1.3  ขอบเขตงาน 
 1. วิเคราะหความสัมพันธของความถี่ในการทําใหเหล็กรอน 
 2. ใชวงจรฟูลบริดจในการควบคุมการสลับการทํางานของวงจร 
 3. วิเคราะหการทํางานของไอซีที่ใหกําเนิดสัญญาณพัลล 
 4. ออกแบบและสรางวงจรควบคุม (PWM) 
 5. สรางเครื่องตนแบบและทดสอบเพื่อใหไดตามวัตถุประสงค 
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1.4  ขั้นตอนการดําเนินงาน 
 1. ศึกษาและคนควาหาขอมลูเกี่ยวกับโครงงาน 
 2. จัดเตรียมวสัดุและอุปกรณตางๆที่ใชในโครงงาน 
 3. ออกแบบวงจรควบคุมความถี่ (PWM) 
 4. ออกแบบและสรางวงจรเครื่องตนแบบ 
 5. สรางเครื่องตนแบบ 
 6. ทดสอบและปรับปรุงแกไข 
 7. วิเคราะหและสรุปผลการทดลอง 
 8. จัดทํารายงาน 
 9. ประเมินผลโครงงาน 
 
1.5  ผลท่ีคาดวาจะไดรับ 

1. สามารถนําความรูที่ไดจากการทําโครงการมาประกอบวชิาชีพได 
2. สามารถนําความรูที่ไดทางทฤษฏีมาประยกุตใชในทางปฏิบัติได 
3. สามารถนําความรูที่ไดทั้งทางทฤษฏีและปฏิบัติมาประยกุตใชงานอืน่ๆได 
4. สามารถแกไขปญหาตางๆที่เกิดขึ้นในการปฏิบัติงานได 
5. รูจักการคิด  การวิเคราะห  อยางเปนระบบ 
6. สามารถทํางานเปนกลุมได 
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รูปท่ี 1.1  แสดงผังไดอะแกรมโครงงาน 
 
 

AC  220  V POWER  SUPPLY  15 V 

PWM 

BUFFER 

AC  220 V VARIBLE  60 V 

POWER  MOSFEFS 

Resonant Converter 

HEATTING 
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บทที่ 2 
ทฤษฏีการเหนี่ยวนําความรอน 

 
2.1 พื้นฐานของการเหนี่ยวนําความรอน 
 การเหนี่ยวนําที่ทําใหเกิดความรอนขึ้นจะประกอบไปดวยสามปจจัยพื้นฐานคือ 1). การ
เหนี่ยวนําเกี่ยวกับภาวะสนามแมเหล็กไฟฟา  2). ผลกระทบเชิงผิว และ 3). การถายเทความรอน ซ่ึง
เปนทฤษฏีมูลฐานของ  การเหนี่ยวนําความรอนคลายกับการเปลี่ยนรูปเปนการเหนี่ยวนําทาง
สนามแมเหล็กไฟฟาและผลกระทบเชิงผิวซ่ึงสามารถอธิบายไดในรูปที่ 2.1 เปนรูปที่แสดงระบบ
พื้นฐานการเหนี่ยวนําความรอน จะประกอบไปดวยเครื่องทําความรอนที่เปนขดลวดเปนสวนที่
เหนี่ยวนําความรอน เพื่อเปนการอธิบายการเหนี่ยวนําเกี่ยวกับภาวะของสนามแมเหล็กไฟฟาและ
ผลกระทบเชิงผิว ในรูปที่ 2.1a เปนการแสดงตัวอยางอยางจากหมอแปลงไฟฟาซึ่งเปนการ
เหนี่ยวนํากระแสในขดลวดทุติยภูมิของหมอแปลงหรือที่เรียกวา คอยล ซ่ึงหมอแปลงไฟฟาจะทํา
หนาที่ในการแปลงแรงเคลื่อนไฟฟาใหสูงขึ้นหรือต่ําลง แตไมไดแปลงพลังงานไฟฟา นั่นคือ ถาไม
มีการสูญเสียพลังงานไฟฟาใหกับแกนเหล็กไปเปนพลังงานความรอน เนื่องจากกระแสเหนี่ยวนํา 
ในแกนเหล็ก (กระแสไหลวน) ตามกฎของเลนสแลว พลังงานไฟฟาในขดลวดปฐมภูมิและใน
ขดลวดทุติยภูมิ ตองเทากัน นั่นคือ 

 
1 2p p=  

 
1 1 2 2V I V I=  

      
          หรือ           1 2 1

2 1 2

V I N
V I N

= =  

 
 

ในรูปที่ 2.1 b เมื่อขดลวดทางดานทุติยภูมิพันเพียงรอบเดียวจะทําให 2 1N =  และจะทําให
การสูญเสียทางความรอนเพิ่มขึ้นที่กระแสของโหลด  รูปที่ 2.1 เปนการแสดงระบบพื้นฐานของการ
เหนี่ยวนําความรอนเมื่อมีพลังงานจากแหลงจายแรงดันไฟฟาครอมเขากับขดลวด เปนผลทําใหมี
กระแสไฟฟาไหลผานขดลวด ซ่ึงกระแสไฟฟานี้จะทําใหเกิดสนามแมเหล็กไฟฟา  และความเขม
ของสนามแมเหล็กจะเพิ่มขึ้นจากคาศูนยไปจนถึงคาสูงสุดในชวงเวลาสั้นๆ โดยการขยายตัวของ
สนามแมเหล็กไฟฟา จะเริ่มจากสวนกลางของลวดตัวนํา ซ่ึงการขยายตัวของเสนแรงแมเหล็กนี้จะ
เปนการเคลื่อนที่ตัดกับตัวนําที่อยูกับที่ ดังนั้น จึงสงผลใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําขึ้น การที่



5 
 

กระแสไฟฟาไหลผานลวดตัวนําแลวทําใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําภายในนี้ เรียกวา การ
เหนี่ยวนําภายในขดลวด  

 

 
 

รูปที่ 2.1 a หมอแปลงไฟฟาซึ่งเปนการเหนี่ยวนํากระแสในขดลวดทุตยิภูม ิ     

 
 

                  รูปที่ 2.1 b หมอแปลงไฟฟาซึ่งขดลวดทางดานทุติยภูมิพันเพียงรอบเดยีว  
 
 

 
 

รูปที่ 2.1 พื้นฐานการเหนี่ยวนําความรอน 

รูปที่ 2.1 แสดงการตอตัวเหนี่ยวนําครอมอยูกับแหลงจายไฟฟากระแสตรง เมื่อเปดสวิตช 
กระแสไฟฟาในวงจรจะไหลผานตัวเหนี่ยวนํา และตัวตานทานที่ตอลําดับอยู ถาปริมากระแสไฟฟา
เพิ่มขึ้นจนถึงคาสูงสุดก็จะทําใหสนามแมเหล็กเกิดการขยายตัว และตลอดเวลาที่มีการเคลื่อนที่ตัด
กันระหวางสนามแมเหล็กกับตัวเหนี่ยวนําก็จะทําใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําขึ้น แรงดันไฟฟา
เหนี่ยวนําที่เกิดขึ้นนี้ จะทําใหเกิดกระแสไฟฟาเหนี่ยวนําที่จะคอยตานการเปลี่ยนแปลงกระแสไฟฟา
ภายในวงจร โดยคาความเหนี่ยวนําของตัวเหนี่ยวนํา 1 เฮนรี่ หมายถึง การเปลี่ยนแปลงของปริมาณ
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กระแสไฟฟา 1 แอมแปร/วินาที ทําใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนํา 1 โวลต ดังนั้นคาความเหนี่ยวนํา
จะเปนตัวแสดงวา แรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําที่เกิดจากตัวเหนี่ยวนําจะมีปริมาณเทาไร สําหรับการ
เปลี่ยนแปลงของกระแสไฟฟาที่ไหลผานตัวเหนี่ยวนําเดียวกัน สูตรคํานวณแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนํา 
เปนดังนี้ 

ind
IV L
t

∆
= ×

∆
 

      โดยที่ L =  คาความเหนี่ยวนํา 
I∆ =  การเปลี่ยนแปลงของปริมาณกระแสไฟฟา 
t∆ =  การเปลี่ยนแปลงของเวลา 

 เมื่อคาความเหนี่ยวนํามีคามาก  จะทําใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนํามากและถาตองการ
เปลี่ยนแปลงของกระแสไฟฟาเมื่อเทียบกับเวลาที่คาเพิ่มขึ้น  ก็จะทําใหแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนํา  จะมี
คาเพิ่มมากไปดวย 

 การเปลี่ยนแปลงของกระแสไฟฟาในขดลวด ถาเกิดขึ้นอยางรวดเร็วจะทําใหแรงดันไฟฟา
เหนี่ยวนําเกิดขึ้นมากดวย 

เมื่อกระแสไฟฟาเพิ่มขึ้นจนถึงคาสูงสุดจะทําใหสนามแมเหล็กซึ่งจะมีปริมาณมากหรือนอย 
ขึ้นอยูกับปริมาณกระแสไฟฟาก็ถึงคาสูงสุดดวย และทําใหสนามแมเหล็กไฟฟาไมเกิดการขยายตัว
อีกตอไปโดยจะรักษาระดับใหคงที่ไว เมื่อกระแสไฟฟาคงที่แลวการเปลี่ยนแปลงของ
สนามแมเหล็กจึงไมเกิดขึ้น ดังนั้น การเคลื่อนที่ตัดกันระหวางตัวเหนี่ยวนําและสนามแมเหล็กที่ทํา
ใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําจึงไมเกิดขึ้น และสุดทายกระแสไฟฟาเหนี่ยวนําที่จะไปตานการไหล
ของกระแสไฟฟาในวงจรก็จะไมเกิดขึ้นดวยเชนกัน ดังแสดงในรูป (ข) ขดลวดจะรับพลังงานไฟฟา 
และเก็บไวในรูปของพลังงานสนามแมเหล็ก เชนเดียวกับกรณีที่ตัวเก็บประจุที่เก็บพลังงานไฟฟาใน
รูปของสนามไฟฟานั่นเอง  ถาปรับสวิตชไปที่ตําแหนง B ดังแสดงในรูป (ค) กระแสไฟฟาที่ไหลมา
จากแบตเตอรี่จะมีคาเทากับศูนย และทําใหสนามแมเหล็กยุบตัวลงมา ทั้งนี้เนื่องจากไมมี
กระแสไฟฟาไหลผานในวงจรจึงไมทําใหเกิดสนามแมเหล็กอีกตอไป และถึงแมเสนแรงแมเหล็กจะ
ยุบตัวลงมา แตก็ยังเปนการเคลื่อนที่ตัดกับขดลวดตัวนําอยู เปนเหตุใหมีการเคลื่อนที่ตัดกันระหวาง
ตัวเหนี่ยวนํา และสนามแมเหล็ก สงผลใหเกิดแรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําเกิดขึ้นในขดลวด ซ่ึงผลที่
ตามมาก็คือ เกิดกระแสไฟฟาเหนี่ยวนําที่จะไหลไปในทิศทางเดียวกันกับกระแสไฟฟาของวงจรซึ่ง
ไหลอยูกอนหนานี้แลว  ขดลวดในขณะนี้จะเปลี่ยนพลังงานสนามแมเหล็กไปเปนพลังงานไฟฟา 
และคืนพลังงานที่เก็บสะสมไวในตอนแรกออกมา หลังจากเวลาผานไปสนามแมเหล็กก็จะยุบตัว
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หมด แรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําก็จะกลายเปนศูนย และกระแสไฟฟาเหนี่ยวนําภายในวงจรก็จะไม
เกิดขึ้นอีก 

 

      แรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําที่เกิดขึ้นในขดลวดนี้ จะทําหนาที่ตานทานแรงดันไฟฟาที่จายออกมาจาก
แบตเตอรี่และความสามารถของขดลวดหรือตัวเหนี่ยวนําที่ทําใหเกิด แรงดันไฟฟาเหนี่ยวนําขึ้น
ภายในซึ่งเกิดจากการเปลี่ยนแปลงของกระแสไฟฟา หรือที่นิยมเรียก คือ ความเหนี่ยวนํา หนวยเปน 
เฮนรี่ (H)  

2.2  การหาคาความเหนี่ยวนาํ 
คาความเหนีย่วนําถูกกําหนดโดย 4 ปจจัยดังนี ้
1.  จํานวนรอบของขดลวด 
2.  พื้นที่ของขดลวด 
3.  ความยาวของขดลวด 
4.  วัสดุที่นํามาทําแกนภายในขดลวด 

1.จํานวนรอบของขดลวด 
  ถาตัวเหนีย่วนาํมีจํานวนรอบของขดลวดมากขึ้น สนามแมเหล็กที่เกดิจากการไหลผานของ
กระแสไฟฟาในขดลวดก็จะเกิดขึ้นมากดวย สนามแมเหล็กปริมาณมากนี้ จะทําใหเกดิแรงดันไฟฟา
ขึ้นในตวัเหนี่ยวนํา และจากการที่มีเสนแรงแมเหล็กจํานวนมากตัดกับขดลวด จึงสงผลใหคาความ
เหนีย่วนํามากตามไปดวย ดงันั้น คาความเหนี่ยวนํา จึงเปนสัดสวนโดยตรงกับจํานวนรอบของ
ขดลวด  
2.พื้นที่ของขดลวด 
    ถาพื้นที่ของขดลวดเพิ่มขึน้สําหรับขดลวดที่มีจํานวนรอบใดๆ  จะทาํใหเสนแรงแมเหล็กมี
จํานวนมากขึน้ดวย  และการมีสนามแมเหล็กเพิ่มขึ้นจะทําใหคาความเหนีย่วนําเพิม่ขึ้นตาม ดังนั้น 
คาความเหนีย่วนํา  จึงเปนสดัสวนโดยตรงกับพื้นที่ของขดลวด 
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3.ความยาวของขดลวด 
        ถาทําใหขดลวดจํานวน 4 รอบขยายพื้นที่ออก ผลรวมของสนามแมเหล็กที่เกิดขึ้นจากขดลวด
แตละขดจะมปีริมาณลดลง ในทางกลับกนัถาขดลวดทีม่ีจํานวนเทาเดมินี้นํามาพันใหอยูชิดกันมาก
ขึ้น ความยาวของขดลวดสั้นลงสนามแมเหล็กที่เกดิจากขดลวดในแตละขดจะเสริมซึ่งกันและกัน 
ทําใหเกิดสนามแมเหล็กที่มปีริมาณมากขึน้ ทําใหคาความเหนีย่วนํามคีามากตามไปดวย ดังนัน้ คา
ความเหนี่ยวนาํจึงเปนสัดสวนผกผันกับความยาวของขดลวด 
4.วัสดุที่นํามาทําแกนภายในขดลวด 
       ตัวเหนีย่วนาํสวนมากมีแกนที่ทําจากวัสดุจําพวกนิกเกิล โคบอลต เหล็ก เฟอรไรต หรืออัล
ลอย ซ่ึงแกนเหลานี้มีคุณสมบัติที่จะชวยรวมหรือเพิ่มความเขมของสนามแมเหล็ก ดังนั้น คาความ
ซาบซึมได (Permeability) จึงเปนอีกปจจัยหนึ่งที่มีผลตอคาความเหนีย่วนํา โดยถาคาความซาบซึม
ไดของวัสดุทีใ่ชทําแกนมีคามาก ก็จะทําใหคาความเหนีย่วนาํมีคามากตามไปดวย  

จากปจจยัทั้ง 4 ประการที่มีผลตอคาความเหนี่ยวนํา ดังนัน้จึงสามารถนํามาเขียนเปนสูตร
คํานวณหาคาความเหนี่ยวนาํไดดังนี ้

2N AL
l

µ× ×
=  

โดยที่ L = คาความเหนี่ยวนาํ มีหนวยเปน เฮนรี่ ( )H  
         N = จํานวนของขดลวด  
         A = พื้นที่ของขดลวด มีหนวยเปน ตารางเมตร 2( )m  
         u = คาความซาบซึมได (Permeability)  
          l = ความยาวของวัสดทุี่นํามาทําแกน มีหนวยเปน เมตร ( )m  
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2.3  การเหนี่ยวนําทางสนามแมเหล็กไฟฟา  
จากรูปที่ 2.1 เมื่อจายกระแสใหกับขดลวดเหนี่ยวนํา สนามแมเหล็กไฟฟาจะเกิดขึ้น 

รอบๆ ขดลวดซึ่งสอดคลองกับกฎของแอมแปร (Ampere’s Law) 
 
                                   สมการที่ 2.1 

   
ซ่ึงวัตถุที่ใสเขาไปในสวนของพื้นที่ที่เกี่ยวกับสนามแมเหล็กไฟฟาเปนสาเหตุทําใหเกิดการ

เปลี่ยนแปลงความเร็วของการเคลื่อนไหวเกี่ยวกับสนามแมเหล็ก  ความหนาแนนของสวนพื้นที่  ที่
เกิดสนามแมเหล็กจะเกิดขึ้นที่บริเวณตรงกลางจากพื้นผิวมากที่สุด ซ่ึงคลายกับกฎของฟาราเดร 
(Faraday’s Law) เมื่อจายกระแสเขากับพื้นผิวของวัตถุที่สามารถนําไฟฟาได  มีความสัมพันธ
กลับกันกับกระแสบนวงจรการเหนี่ยวนํา  ดังสมการที่ 2.2 เกิดกระแสวนบนพื้นผิวของวัตถุ 
 

                                  d dE N
d dt
λ
λ

∅
= =                                         สมการที่ 2.2 

 
 ดังนั้นจึงเปนสาเหตุใหเกดิพลังงานทางไฟฟาจากกระแสชักจูงและกระแสวนแปลงเปน
พลังงานในรูปของความรอน ดังสมการที่ 2.3 
 

2
2EP i R

R
= =                                              สมการที่ 2.3 

 
ซ่ึงคาของตัวตานทานไดจากคาของความหนาแนน และ คาความซาบซึมไดของวัตถุที่

สามารถนําไฟฟาได สวนกระแสไดจากคาความหนาแนนของสนามแมเหล็กไฟฟา พลังงานความ
รอนจะเกิดขึ้นไดโดยมีความสัมพันธกับคาของความลึกผิว ซ่ึงสามารถอธิบายไดในสวนของ       
รูปที่ 2.2 
 ถาวัตถุที่สามารถนําไฟฟาไดเชน เหล็ก พลังงานความรอนที่เกิดขึ้นจากสนามแมเหล็กจะมี
คาเพิ่มขึ้น โดยจํานวนของพลังงานความรอนที่ไดจะมากขนาดไหนขึ้นอยูกับขนาดของวัตถุดวย 
พลังงานจะเพิกเฉยถาวัตถุมีขนาดเล็กมากๆ เนื่องจากพลังงานมีการสูญเสียมากกวา 10 เปอรเซ็นต  
 
 

 
 

HdI Ni F

HAµ

= =

∅ =
∫
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2.4  ระยะความลึกผิวของสนามแมเหล็กไฟฟา  
  ปรากฏการณที่สัญญาณความถี่สูงไหลที่ผิวและความถี่ต่าํไหลลึกลงไปในผิวเร่ือยๆ ตาม
ความถี่ที่ลดลง  ดังสมการที่ 2.4 และสมการที่ 2.5 เราเรียกวาเกิดปรากฏการณ Skin Effect  
 

0/
0

x d
xi i e−=                                        สมการที่ 2.4 

 
เมื่อ        xi   =  ความหนาแนนของกระแสที่  x 

0i   =  ความหนาแนนของกระแสบนความลกึผิว 
0d =   ความลึกผิว 

 

0
2d ρ
µω

=                                              สมการที่ 2.5 

  
 ρ  =  ความควบแนน 

 µ  =  ความซาบซึมได 
 ω  =  ความถี่ที่กระแสไหลผานวัตถุ 

จากสมการที่ 2.5 จะเห็นวาคาความลึกผิวที่ได  ขึ้นอยูกับ คาความควบแนน คาความซาบ
ซึมได  และความถี่ของวัตถุ รูปที่ 2.2 เปนกราฟที่แสดงความสัมพันธระหวางคาความหนาแนนของ
กระแสและคาของความลึกเชิงผิว  

 
 

รูปที่ 2.2  แสดงความหนาแนนของกระแสและคาของความลึกเชิงผิว  
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2.5  วงจรเรโซแนนซของตัวกําเนิดสนามแมเหล็กไฟฟา 
 วงจรเรโซแนนซในสวนของกระบวนการการเรโซแนนซ จะประกอบดวย สวนของคาตัว
เก็บประจุ , คาความเหนี่ยวนํา และคาความตานทาน โดยทั่วไปแลววงจร เรโซแนนซ จะใชอยู 2 
ประเภท คือการตอวงจร เรโซแนนซแบบอนุกรม และการตอวงจร เรโซแนนซแบบขนาน 
 ในรูปที่ 2.3 เปนการแสดงการตอวงจรทั้ง 2 ประเภท เมื่อมีการจายกําลังไฟฟา พลังงาน
ไฟฟาดังสมการที่ 2.8 คือพลังงานจะถูกเก็บอยูในอุปกรณที่ชักนํากระแสสลับแลวจะถายเทไปยัง
สวนของตัวเก็บประจุ สมการที่ 2.9 ทําใหการคํานวณจํานวนของพลังงานที่เก็บในตัวเก็บประจุได
งายขึ้น การเรโซแนนซที่เกิดขึ้นในอุปกรณที่ชักนํากระแสสลับ  และตัวเก็บประจุจะเปลี่ยนไปเปน
ในรูปของพลังงาน  จํานวนของพลังงานสูงสุดจะถูกเก็บสะสมไวอยูที่ตัวนํา 

 
                                       [ ]2 sini I t Aω=                       สมการที่  2.6 

            
 [ ]1 2 cosC

IV idt t V
C C

ω
ω

= = −∫   สมการที่  2.7 
             

                                             [ ]2 2 21 sin
2LE Li LI t Jω= =                 สมการที่  2.8 

   
                                    [ ]

2
2 2 2 2

2

1 cos cos
2C C

IE CV t LI t J
C

ω ω
ω

= = =      สมการที่  2.9  
  

                                  ( ) [ ]
2

2 2 2 2
2sin cosL C
IE E LI t t LI J

C
ω ω

ω
+ = =   สมการที่  2.10 

                                          
 เพราะพลังงานจํานวนหนึ่งมีการสูญเสียในกระบวนการเรโซแนนซ จํานวนพลังงานที่ถูก
เก็บในตัวนํา  จึงมีการลดลงในชวงที่มีการเปลี่ยนรูปการเรโซแนนซ ในการเรโซแนนซทางความถี่
ซ่ึงจะเกี่ยวกับความเร็วของการสงพลังงาน ซ่ึงจะไดจากตัวเก็บประจุและคาความเหนี่ยวนํา ดงัแสดง
ในสมการที่ 2.14 
 ในสวนของการตอบสนองทางการเหนี่ยวนํากระแสไฟฟา จะมีความสัมพันธกันดังสมการ
ที่ 2.11 และ สมการที่ 2.12 ขนาดของอิมพีแดนซของวงจรอนุกรมจะไดดังสมการที่ 2.13 
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รูปที่ 2.3a วงจรเรโซแนนซแบบอนุกรม                                รูปที่ 2.3b วงจรเรโซแนนซแบบขนาน 

 
รูปที่ 2.3 วงจรเรโซแนนซ 

 
[ ]2LX j L j fLω π= = Ω                 สมการที่  2.11 

 
[ ]1 1

2CX
j C j fCω π

= = Ω    สมการที่  2.12 

 

[ ]
2

2 1Z R L
C

ω
ω

⎛ ⎞= + − Ω⎜ ⎟
⎝ ⎠

   สมการที่  2.13 

 
 

ที่ความถี่เรโซแนนซในรูปของคาความเหนี่ยวนํา ดังสมการที่ 2.11 และในรูปของตวัเก็บ
ประจุดังสมการที่ 2.12 คือสมการเดียวกนั เมื่อระดับแรงดันและกระแสที่ปอนใหกับวงจรมีคา
เทากัน สมการของความถี่เรโซแนนซ สามารถสรุปไดดังสมการที่ 2.14  

[ ]0
1 12

2 2
fL f Hz

fC LC
π

π π
= ⇒ =                      สมการที่ 2.14 

 
คุณสมบัติของความตานทานสามารถเรียกอีกอยางวาอิมพแีดนซคุณลักษณะซึ่งสามารถ

แสดงในสมการที่ 2.15 

                              0 0
0

1
L C

LZ X X L
C C

ω
ω

= = = = =                สมการที่ 2.15 

                                           2
0 L C

LX X X
C

= × =  

จากสมการทั้งหมดจะเห็นไดวาความตานทานเปนสวนนอย สวนมากจะเปนคาความ
เหนี่ยวนํา คาตัวเก็บประจุมากกวาที่ทําใหเกิดการเรโซแนนซ รูปพลังงานที่ไดจะมีลักษณะที่เปน  
เคริฟ ดังรูปที่ 2.4 แสดงความสัมพันธระหวางเอาทพุทของกระแสกับความถี่ตนกําเนิด จะเห็นไดวา
เมื่อความถี่ที่นอยไปหรือมากไปทําใหเกิดการไมแมตชกันคาของกระและกําลังงานที่ไดก็จะมีคา
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นอยแตเมื่อคาของคาความเหนี่ยวนํา และคาตัวเก็บประจุเกิดการแมตชกันก็จะทําใหกระแสที่ไดมี
คาสูงสุดทําใหไดกําลังงานสูงสุดในการเกิดชวงความถี่เรโซแนนซดวย  
           จะเหน็ไดวาในพืน้ทีข่องการปรับเปลี่ยนความถี่ใหมากหรือนอยกวาชวงความถี่เรโซแนนซ 
คาของความเหนี่ยวนํา และตัวเก็บประจุ เปนสวนที่มีความสัมพันธโดยตรงกับการปรับเปลี่ยน
ความถี่  

 
[ ]0

1
2

f Hz
LCπ

=  

 

 
 

รูปที่ 2.4 แสดงความสัมพันธระหวางเอาตพุตของกระแสกับความถี่ตนกําเนดิ 
 

สวนของความสัมพันธของสูตรที่ไดจากการทําใหแมตชกันซึ่งก็จะมีสวนของกระแสสวน
ของแรงดันทีป่อนให สวนของตัวเก็บประจุ สวนของความเหนี่ยวนําและสวนของความถี่ โดยมี
ความสัมพันธดังนี ้

                         2 ,PI P IV
V
π

= =  

2
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           [ ]1
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2.6  วงจรสรางสัญญาณควบคุมเบอร UC3875  
 UC3875 เปนไอซีที่ออกแบบมาเพื่อใชในการควบคุมวงจรเพาเวอรบริดจโดยใชหลักการ
เล่ือนเฟสในการสวิตชแตละคูของวงจรบริดจ โดยสามารถทํางานไดทัง้ในโหมดควบคุมจากแรงดนั
และควบคุมจากในโหมดของกระแสเกินไว เพื่อเปนการปองกันขอผิดพลาดที่อาจเกิดขึ้นไดอยาง
รวดเร็ว นอกจากนี้ยังสามารถควบคุมชวงเวลาหนวงเพือ่เปนชวงเวลาเผื่อ (dead-time) ที่แตละ
เอาทพุทไดอีกดวย 
 นอกเหนือไปจากการทํางานดวยความถีสู่งถึง 2 MHz ดวยออสซิลเลเตอรภายในตัวแลว 
UC3875 ยังเปนไอซีที่สามารถตอใชงานรวมกับอุปกรณอ่ืนโดยใชสัญญาณนาฬกิาจากภายนอก 
หรือตอรวมกบัไอซีตัวอ่ืนๆ ไดถึง 5 ตัว โดยการตอทีข่า 17 ซ่ึงความถี่จะถูกกําหนดโดยไอซีที่มี
ความถี่ที่สูงที่สุดนั่นเอง 
 ลักษณะเดนอกีประการหนึ่งของ UC3875 คือในสวนของวงจรปองกันกระแสเกินซึ่งมีอยู
แลวภายในตัวไอซีนั่นเอง     

                                    
 

รูปที่ 2.5 บล็อกไดอะแกรมของ UC3875 
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การกําหนดคาบเวลาการทํางาน 
               วงจรของ UC3875 เปนวงจรใหกําเนิดความถี่ที่มีความถี่คงที่ที่คาบเวลาการทํางานของ
เอาทพุทพัลลกําหนดโดยคาของ TR  และ TC  จากภายนอกที่ขา 24 ของไอซี โดยที่ขา 24 จะตอตัว
เก็บประจุซ่ึงเปน TC  และตัวตานทาน TR  ลงกราวด ดังรูปตอไปนี้ 
 

 
รูปที่ 2.6 แสดงการตอ TR TC  

 
คาคาบเวลาการทํางานจะกําหนดไดดังนี้ 
 

 
รูปที่ 2.7แสดงความสัมพันธของคา TR TC ในการกําหนดความถี่ 
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คุณสมบัติโดยทั่วไป 
 - สามารถควบคุม Duty Cycle ไดตั้งแต 0-100 % 
 - สามารถควบคุมชวงเวลา Turn-On Delay ของเอาทพุทได 
 - สามารตอใชงานไดทั้งโหมดควบคุมจากแรงดัน และโหมดควบคุมจากกระแส 
 - สามารถทํางานไดดวยความถี่สูง 2 MHz  
 - สามารถจายสัญญาณเอาทพุทออกมาพรอมกันได 4 จุด โดยแตละจุดสามารถจายกระแส
ไดสูงถึง 2 แอมแปร 
 - สวนของ Error Amplifier สามารถทํางานไดในยานความถี่ที่สูงถึง 10 MHz 
 - มีวงจร UVLO อยูภายในตัวไอซีซ่ึงมแีรงดันขีดเริ่มในการ เปด/ปด คือ 10.7/9.5 V 
 - สตารทการทํางานดวยกระแสเพียง 150 Aµ  
 - สถานะของเอาทพุทจะเปน “Low” เมื่ออยูในระหวาง UVLO 
 - มีฟงกช่ัน soft-start ใหตอใชงาน 
 -ภายในตัวไอซีมีวงจรปองกันกระแสเกิน โดยจะแลทชคาเอาทพุทใหอยูในสถานะ “Low” 
ภายใน 70 นาโนวินาที 
 - ที่ขา refV  จะจายแรงดันไฟตรงออกมาประมาณ 5 โวลต 
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หลักการทํางาน 
 หลักการในการตอใชงานโดยทั่วไปก็จะเหมือนกับการตอวงจรใหกําเนิดความถี่ตามปกติ
ซ่ึงก็คือ หากตองการตอใชงานในโหมดของการควบคุมดวยแรงดัน โดยท่ัวไปจะใชขาของการ
ควบคุมดวยแรงดัน โดยท่ัวไปจะใชขา INV Input ( สําหรับ UC3875 คือขา EA-) ตอเขากับวงจร
แบงแรงดันซึ่งจะแบงแรงดันมาจารระดับแรงดันเอาทพุทของเพาเวอรซับพลาย เพื่อนํามา
เปรียบเทียบกับแรงดันอางอิงคาหนึ่ง (โดยทั่วไปจะตอจากขา refV  มาใชงาน) ซ่ึงจะตออยูกับขา N.I. 
Input (สําหรับ UC3875 คือขา EA+) สวนที่เอาทพุทของวงจรขยายความแตกตาง (Error Amplifier) 
เราสามารถปอนกลับมาทางดานอินพุทไดโดยตอตัวตานทานปองกลับจากขา Compensation  
(สําหรับ UC3875 คือขา E/A Out ) มาที่ขา INV Input นั่นเอง 
 
 
 
 

 
 
 

รูปที่ 2.8     สัญญาณเอาทพตุของไอซี  UC3875 
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รูปที่ 2.9  การจัดวางตําแหนงขาตางๆของไอซี UC3875 
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บทที่ 3 
การออกแบบและสรางวงจรควบคุม 

การออกแบบและสรางวงจรควบคุมระบบนั้นมีความจําเปนที่จะตองมีการออกแบบวงจร
และเลือกใชไอซีและอุปกรณตาง ๆ เพื่อใหไดวงจรที่มีคุณสมบัติตามตองการ 

วงจรควบคุมการทํางานของระบบนี้ จะมีสวนของเพาเวอรซับพลายซึ่งเปนสวนที่จายไฟ
ใหกับวงจรตาง ๆ ทั้งสวนของวงจรควบคุมจากแรงดันที่เปนสวนใหกําเนิดสัญญาณความถี่ สวน
วงจรขยายสัญญาณ สวนของบัฟเฟอรและสวนของวงจรภาคกําลัง ซ่ึงสวนของวงจรภาคกําลัง จะใช
วงจรการทํางานแบบฟูลบริดจคอนเวอรเตอร จะใชไอซีเบอร UC3875 ในการควบคุมการทํางาน
ของมอสเฟต ที่ตอวงจรแบบฟูลบริดจอีกที่หนึ่ง ซ่ึงไอซีเบอรนี้เปนไอซีที่ออกแบบมาเพื่อควบคุม
การทํางานของคอนเวอรเตอร โดยทํางานจากโหมดควบคุมจากแรงดัน และจะมีสัญญาณที่เอาทพุท 
4 ขาคือขา 8, 9, 13 และขา 14 โดยพัลสที่ไดจะเปนพัลสที่สลับการทํางานกัน เพื่อควบคุม มอสเฟต 
ใหทํางานสลับกัน แตสัญญาณที่ไดมีแรงดันที่เอาทพุทนอยเกินกวาที่จะทําใหมอสเฟตทํางานได 
ดังนั้นจึงใชวงจรขยายโดยใชทรานซิสเตอรเปนตัวขยายสัญญาณทําใหไดแรงดันตามที่ตองการได 
แตลักษณะของพัลสยังไมดีพอจึงใชวงจรบัฟเฟอร เขามาชวยเพื่อใหไดสัญญาณและแรงดันตามที่
ตองการ 
 สัญญาณที่ไดจะปอนเขาสวนของ วงจรภาคกําลัง  ซ่ึงตอวงจรแบบฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
เพื่อควบคุมการทํางานของมอสเฟตและสัญญาณที่ออกจากสวนของวงจรภาคกําลัง จะปอนเขาที่
วงจรชุดเรโซแนนซตัวเก็บประจุและสวนของคอยลเปนสวนที่เกิดการเหนี่ยวนําความรอนขึ้น 
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บล็อกไดอะแกรมของโครงงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3  แสดงผังไดอะแกรมโครงงาน 
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3.1 ออกแบบวงจรเพาเวอรซับพลาย   
 จากรูปที่ 3 ของเพาเวอรซับพลายซึ่งเปนสวนที่จายไฟใหกับวงจรตาง ๆ ทั้งสวนของวงจร
ควบคุมจากแรงดันที่เปนสวนใหกําเนดิสัญญาณความถี ่ สวนวงจรขยายสัญญาณบฟัเฟอรและสวน
ของวงจรภาคกําลัง ซ่ึงแตและสวนตองการไฟที่ไมเทากนั ดังนั้นจึงตองมีการออกแบบเพื่อจายไฟ
ใหแตละสวนใหไดพอดีเพื่อประสิทธิภาพของแตละวงจร 
 
 

 Vin
220 VAC

500  mA 250VAC/5A

 Vout 
15  VDC

P1.0

P1.1

LM317

Transformer
  18 VAC

Vout 
60 VDC

P2.0

P2.1

4700uF/160V  x  4

1A4007BRIDGE
 DIODE

BRIDGE
 DIODE

2200uF/50V  x  2 50  K 330 
ohm

100uF
 50V

104

Transformer
  12 VAC

104

1A4007

LM317
50  K 330 

ohm
100uF
 50V1000uF/50V  x  2

BRIDGE
 DIODE

P1.2

P1.3

 Vin
220 VAC

   Transformer
varible 0-60 VAC

 Vout 
12 VDC

Relay

 
รูปที่ 3.1 แสดงวงจรสวนของเพาเวอรซับพลาย 
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t

V
ไฟกระแสสลบั

BRIDGE
 DIODE

t

V
ไฟกระแสตรง

t

V
ไฟกระแสสลบั

BRIDGE
 DIODE

V
ไฟกระแสตรง

3.1.1 เพาเวอรซับพลายที่ใชในสวนของวงจรควบคุมจากแรงดันและบฟัเฟอร 
  วงจรชุดนี้เปนวงจรที่ตองการเอาทพุท 15 dcV  เพื่อที่จะเปนไฟเลี้ยงใหกับชุดวงจรควบคุม
จากแรงดันและบัฟเฟอร โดยวงจรชุดนี้จะรับไฟ 220VAC ผานหมอแปลง 18 dcV  เพื่อทําการแปลง
แรงดันลง แลวผานเขาวงจรบริดจไดโอดเพื่อทําการแปลงไฟกระแสสลับเปนกระแสตรง แรงดัน 
DC ที่ไดอาจจะมีคาที่ไมสม่ําเสมอดังรูปที่ 3.1.1 ดังนั้นถาตองการใหวงจรเปลี่ยนไฟฟากระแสสลับ
เปนไฟฟากระแสตรงที่สม่ําเสมอขึ้น แลวจะตองมีวงจรกรองกระแส โดยที่วงจรกรองกระแส
ประกอบไปดวยตัวเก็บประจุ ดังรูป 3.1.2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 รูปที่ 3.1.1 ไฟฟากระแสตรงที่ไมสม่ําเสมอ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.1.2 ไฟฟากระแสตรงที่สม่ําเสมอ 
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            วงจรชุดในสวนของวงจรควบคุมแรงดันและบัฟเฟอรจะตองการแรงดันหรือไฟเลี้ยง 15 dcV  
เทานั้นดังนั้นจึงใชหมอแปลงที่มีขนาด 18 acV เมื่อผานวงจรบริดจและวงจรกรองกระแสจะไดคา
แรงดันเทากับ 18 คูณ 2  ซ่ึงจะมีคาเทากับ  25 dcV  และใชไอซีเบอร LM 317 เพื่อปรับแรงดันให
ได 15 dcV       
          การออกแบบ LM 317 ที่ตองการเอาทพุทที่ 15 dcV  
 โดยที่ 1R เทากับ 330 โอหม จากสูตรที่ 3.1 จะได 

2
2

1

 = 1.25v(1+ )out ADJ
RV I R
R

+  

                                   2
215v = 1.25v(1+ ) ( )

330 ADJ
R I R+
Ω

 

                                   2  =  3.630 kR Ω  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.1.3 วงจรปรับแรงดัน LM 317 
 

 
 

รูปที่ 3.1.4  ชุดวงจรปรับแรงดัน LM 317 
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3.1.2  เพาเวอรซับพลายที่ใชในสวนของวงจรภาคกําลงั 
  วงจรชุดนี้จะตองการแรงดันตั้งแต 0 - 60 V มาเปนไฟเลี้ยงใหกับสวนของ วงจรภาคกําลัง 
โดยวงจรสวนนี้จะรับไฟกระแสสลับ 220 AC  เขามาผานชุดหมอแปลงปรับคาไดตั้งแต 0 - 250 

ACV  เพื่อปรับคาแรงดันที่ตองการ จากนั้นจะเขาสูวงจรบริดจไดโอดเพื่อทําการแปลงไฟ
กระแสสลับเปนกระแสตรง เอาทพุทที่ออกจากวงจรบริดจไดโอดจะมีการตอตัวเก็บประจุอยู 4 ตัว 
ขนาด 4700 Fµ  และก็จะเปนเอาทพุทของเพาเวอรซับพลายในสวนนี้ 

Vout 
60 VDC

P2.0

P2.1

4700uF/160V  x  4

BRIDGE
 DIODE

 Vin
220 VAC

   Transformer
varible 0-60 VAC

 
รูปที่ 3.1.5 วงจรเพาเวอรซับพลายที่ใชในสวนของวงจรภาคกําลัง 

 

 
 

รูปที่ 3.1.6 ชุดวงจรเพาเวอรซับพลายที่ใชในสวนของวงจรภาคกําลัง 
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3.2 ออกแบบวงจรควบคุมในโหมดของแรงดัน  
                        สําหรับวงจรควบคุมในโหมดของแรงดนัเปนสวนที่จะควบคุมการทํางานสวนของ
วงจรภาคกําลังเพื่อเปนการกาํหนดการทํางานของมอสเฟตแตละตวั โดยที่สวนของวงจรภาคกําลัง  
มีแบบวงจรเปนแบบเต็มบรดิจ ดังนัน้จึงตองใชไอซีที่ตองมีเอาทพุท 4 ขามาควบคุม จึงไดเลือกใช
ไอซีเบอร UC 3875 ซ่ึงเปนไอซีที่มีเอาทพุท 4 ขา และมคีุณสมบัติพรอมที่จะนํามาเปนวงจรควบคุม 
 
 

 

 
รูปที่ 3.2.1  วงจรควบคุมในโหมดของแรงดนั 

 
 จากรูปจะเหน็ไดวาไอซีตัวนีต้องการไฟเลีย้ง 15 โวลตและมี 4 เอาทพทุคือ A, B, C
และ D คือขาที่ 18, 17, 13, 12 ตามลําดับ และขาที่ใชในการปรับความถี่คือขาที่ 24  
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รูปที่ 3.2.2 ชุดวงจรในสวนของไอซี UC3875 

 
 
3.3  ออกแบบวงจรบัฟเฟอร 
 บัฟเฟอรหรือวงจรกันชนเปนวงจรที่มีคุณสมบัติคือความตานทานอินพตุมีคาสูง ความ
ตานทานเอาทพุทมีคาต่ําและมีอัตราขยายแรงดันเทากับ 1 คือเมื่อแรงดันเขามาเทาใดแรงดันที่
เอาตพุตก็จะออกไปเทานัน้ และยังทําใหสัญญาณที่ไดเปนสี่เหล่ียมมากขึ้นที่ความถี่สูง ๆ ทําใหวงจร
ทํางานมีความเสถียรมากขึ้น ไมมีการรบกวนดวย จากการที่บัฟเฟอรมีความตานทานอินพุตสูงทําให
ไมกระทบตอสัญญาณของวงจรภาคหนาและจากการที่ความตานทานเอาตพุตมีคาต่ําทําใหสามารถ
จายกระแสไปยังโหลดไดมาก ซ่ึงสามารถทําใหตอโหลดท่ีมีความตานทานต่ําไดแตอยางไรก็ตาม
ความสามารถในการจายกระแสนี้ขึ้นอยูกบัขีดจํากัดของบัฟเฟอรดวย 
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รูปที่ 3.3.1 วงจรของบัฟเฟอร 
จากรูปที่ออกแบบจะใชบัฟเฟอร 2 ชุดดวยกัน เนื่องจากแตละชุดจะมีเอาทพุทอยู 2 เอาทพุท 

โดยสัญญาณทีอ่อกจากตวัใหกําเนิดสัญญาณความถี ่จะม ี4 เอาทพุท จะผานวงจรบัฟเฟอรเพื่อทําให
สัญญาณเสถียรและเปนสี่เหล่ียมชุดละ 2 อินพุต โดยชุดแรกคือชุดของ A และ B และชุด 2 จะเปน
ชุดของ C และ D ชุดของบัฟเฟอรที่ออกแบบจะใชทรานซิสเตอรเบอร D667 และ B647 สําหรับ
เบอร D667 จะเปนชนดิ NPN สวน B647 จะเปนชนิด PNP ซ่ึงทั้งสองเบอรนี้จะใชทาํงานคูกัน 
 
 
 

 
 

รูปที่ 3.3.2 ชุดวงจรในสวนของบัฟเฟอร 
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3.4 ออกแบบวงจร ไอโซเลเตอร 
 ในสวนนี้เปนการออกแบบไอโซเลเตอรซ่ึงใชหมอแปลง 2 ตัว  โดยหมอแปลงที่ใชจะเปน
แกนเทอรลอยด  ซ่ึงจะนําเอาขดลวดอาบน้ํายามาพันจุดละ 10 รอบโดยสัญญาณอินพุทชุดแรกที่
ปอนเขาไปจะสัญญาณ A และ B ซ่ึงเอาทพุทที่ไดโดยการอินดิวซผานแกนเทอรลอยดจะเปน
สัญญาณ A และสัญญาณ B ที่มีกราวนแยกกันอยางอิสระ สวนอีกชุดหนึ่งก็จะเปนสัญญาณของ C
และสัญญาณ D ซ่ึงเอาทพุทที่ไดก็จะเปนสัญญาณแยกกับกราวนอยางอิสระเชนเดียวกัน ดังรูปวงจร
ตอไปนี้ 

 

 
 

รูปที่ 3.4.1 วงจรไอโซเลเตอร 
 

 
รูปที่ 3.4.2 ชุดไอโซเลเตอร 
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จากรูปเปนการพันหมอแปลงโดยใชแกนเทอรลอยดที่มีการพันขดลวดดวยอัตราสวน 1:1 

ในที่นี้ไดทําการพันขดลวดจดุละ 10 รอบ โดยที่สายเสนสแีดงจะเปนสญัญาณเอาทพทุขั้วบวกและ
สายเสนสีดําจะเปนสัญญาณเอาทพุทขั้วลบ 
 
3.5 ออกแบบวงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
  
 
 

Vin + 60 VDC
         P2.0

V-   P2.1

IRFP  460 IRFP  460

IRFP  460 IRFP  460

5

IRFP  460 IRFP  460

5

5

5

5

5

5

5

IRFP  460 IRFP  460

0.022 uF x 2

0.022 uF x 2

A1

GND

GND GND

GND

B1

C1

D1

A2 B2

 
 

รูปที่ 3.5.1 วงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
 
การทํางานของฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
 เพาเวอรมอสเฟสทั้ง 4 ชุดโดยแตละชุดจะใชมอสเฟส 2 ตัวขนานกันซึ่งจะทํางานโดย
นํากระแสและหยุดนํากระแสสลับกันเปนคูๆ ในแตละครึ่งคาบเวลา 1Q และ 4Q  จะนํากระแส
พรอมกันในครึ่งคาบเวลา และเมื่อหยุดนํากระแส 2Q และ 3Q  จะนํากระแสพรอมกันในครึ่ง
คาบเวลาที่เหลือ สลับกันเชนนี้เร่ือยไป ลักษณะการทํางานของวงจรที่ไดจึงเปนเชนเดียวกับฮาลฟ
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บริดจคอนเวอรเตอร ยกเวนแรงดันตกครอมขดไพรมารี่จะมีคาเทากับ ( )2in CE satV V−  ดังนั้นผลของ
การทํางานของวงจรจึงเหมือนกับที่ไดจากพุช-พูลคอนเวอรเตอรนั่นเอง สวนตัวเก็บประจุบล็อกกิ้ง 

bC จะมีผลเชนเดียวกับวงจรฮาลฟบริดจคอนเวอรเตอร จะเห็นไดวาแรงดันที่ตกครอม 1Q  และ 4Q  
ขณะหยุดนํากระแสจะมีคาเทากับ 

2 ( )2
Qin CE satV V−  และ 

3 ( )2
Qin CE satV V−  ตามลําดับ สวนแรงดันที่

ตกครอม  2Q และ  3Q  ขณะหยุดนํากระแสก็จะมีค า  
1 ( )2

Qin CE satV V−  และ  
4 ( )2

Qin CE satV V−  
ตามลําดับเชนเดียวกัน  สวนไอโอด 3 6D D−  ทําหนาที่เปนคอมมิวเตติ้งไดโอดใหกับวงจรเพื่อ
ปองกัน 1 4Q Q−  เชนเดียวกับฮาลฟบริดจคอนเวอรเตอร 
 
คาเวลาเผื่อ Dt สําหรับฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
 เชนเดยีวกับวงจรฮาลฟบริดจคอนเวอรเตอร ในวงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอรเมื่อพิจารณา
จากวงจรจะเหน็วา 1Q  กับ 2Q  และ 3Q กับ 4Q  จะนํากระแสพรอมกันไดไมได เพราะจะทาํใหเกิด
การลัดวงจรของแรงดันอินพุทและทรานซิสเตอรจะพังเสียหายได การกําหนดคาเวลาเผื่อ Dt ไวที่ 
20 เปอรเซ็นตของคาครึ่งคาบเวลา ชวงเวลานํากระแสสูงสุดของเพาเวอรทรานซิสเตอร (max)ONt  ก็
จะมีคาไดไมเกิน 

(max) 0.4ONt T=  
 

 
 

รูปที่ 3.5.2 ชุดวงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอร 
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3.6 วงจรเรโซแนนซ  
 วงจรเรโซแนนซเปนวงจรผสมระหวางตัวเก็บประจุ กับ ขดลวดเหนี่ยวนํา ซ่ึงมีความสําคัญ
ในการใชงานของวงจรอิเลคทรอนิกส ดวยผลตอสัญญาณกระแสสลับของขดลวดและตัวเก็บประจุ  
ซ่ึงแตกตางกัน ในทางตรงกันขาม จะทําใหเกิดผลตอแรงดันในกระแสตรง และกระแสสลับใน
ลักษณะตางๆ เชน เกิดการจายและรับกระแสใหซึ่งกันและกัน ทําใหเกิดสัญญาณกระแสสลับตก
ครอมวงจรขึ้น เมื่อวงจรไดรับแรงดันกระแสตรงจะเกิดการตอตานและยอมใหสัญญาณกระแสสลับ
บางความถี่ผาน เปนตน  
          วงจรเรโซแนนซ แบงออกเปน 2 ชนิด คือ  

- วงจรเรโซแนนซอนุกรม ดังรูปที่ 3.6.1 
- วงจรเรโซแนนซขนาน ดังรูปที่ 3.6.2 
 
 
  

       
             รูปที่ 3.6.1  แสดงวงจรเรโซแนนซอนุกรม            รูปที่ 3.6.2 แสดงวงจรเรโซแนนซขนาน        
 
 ในนี้ไดออกแบบเปนแบบอนุกรม โดยจะใชตัวเก็บประจุ 1.35 Fµ และตวัเหนีย่วนํา 
25.2 Hµ  และความถี่ สามารถคํานวณไดดังตอไปนี ้  
ความถี่เรโซแนนซ 
                                                         0

1
2

f
LCπ

=                       

                     1
2 22.5( ) 1.35( )H Fπ µ µ

=
×

 

                                                              28.87 kHz=  
จากผลการคํานวณที่ไดความถี่เรโซแนนซคือ 28.87 kHz  
 

 
 
           A2                                                                                                                        B2 
 

รูปที่ 3.6.3 วงจรเรโซแนนซ 
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รูปที่ 3.6.4 วงจรเรโซแนนซ  
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บทที่ 4 
ผลการทดลอง 

 การทดสอบการทํางานของเครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนําจะประกอบดวยวงจรหลาย ๆ สวน
ดังนี้  
  1. วงจรของเพาเวอรซับพลาย 
  2. วงจรควบคมุอินเวอรเตอรกําเนิดสัญญาณความถี ่
  3. บัฟเฟอร 
   4. วงจรอินเวอรเตอร 
  5. โหลดรีโซแนนซ 
ผลการวัดสัญญาณแตละชดุเปนดังตอไปนี้  
 4.1 วงจรเพาเวอรซับพลาย 
  วงจรชุดนีเ้ปนวงจรปรับแรงดันซึ่งจะรับสญัญาณอินพุทที่ออกจากหมอแปลง 18 ACV  ผาน
วงจรเรกตไิฟเออรเพื่อแปลงสัญญาณไฟฟาจากกระแสสลับเปนไฟฟากระแสตรงและตอเขากับไอซีที่มี
คุณสมบัติสามารถปรับแรงดันได ในที่นีใ้ชไอซีเบอร LM317 เพื่อปรับแรงดันตามที่ตองการ ในรูปที่ 4.1 
เปนรูปสัญญาณไฟฟากระแสสลับกอนที่จะเขาวงจรปรับแรงดัน จะเหน็ไดวาสัญญาณมีแรงดนัอินพุต 5 

p pV − โดยที่วดัคูณ 10 ไวทําใหสัญญาณไฟที่ไดเทากับ 50 p pV − ซ่ึงกเ็ทากับ 25 pV  

 

รูปที่ 4.1 แรงดันกอนเขาวงจรเรียงกระแส 
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สัญญาณรูปที่ 4.2 เปนรูปสัญญาณที่ไดจากการวัดเอาทพทุของวงจรปรับแรงดัน จากผลที่
ไดจะเหน็ไดวาแรงดันที่ไดอยูที่ 17.5 V ซ่ึงก็อยูในชวงที่ตองการ 

 

 
รูปที่ 4.2 แรงดันเอาทพุทของวงจรปรับแรงดัน 
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4.2.สัญญาณความถี่ควบคุม                                  
สัญญาณของวงจรใหกําเนิดสัญญาณความถี่ จะมีสัญญาณเอาทพุททั้งหมด 4 เอาทพทุ โดยจะ

กําหนดเปน A, B, C และ D ตามลําดับ จากผลการวัดสัญญาณดังรูปขางลาง สัญญาณเอาทพุททั้ง 4 เอาทพุท 
จะไดแรงดนัที ่17.4 V ที่ความถี่ 24.8 KHz และเมื่อนําสัญญาณที่ไดมาเปรียบเทียบกนัจะเห็นวาสญัญาณ A 
และ B จะมีสัญญาณที่ตรงขามกันพอดเีชนเดียวกับสัญญาณของ C และ D เพื่อใหชวงการทํางานที่สลับกัน
สวนสัญญาณ A และ D จะมีสัญญาณที่เยื้องกันเล็กนอย เชนเดียวกับสญัญาณของ B และ C 

 

 

 

รูปที่ 4.3 เอาทพุท A ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี ่
 
จากรูปที่ 4.3 เปนรูปสัญญาณเอาทพุท A ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี่จะเห็นวามีแรงดัน

เอาทพุทออกมาที่ 17.2 p pV − โดยมคีวามถี่ที่ 24.80 kHz และจะเห็นวาชวงคาบเวลาที่มีแรงดนัที่ 17.2 p pV −

กับ 0 โวลตจะมีชวงคาบเวลาที่เทากันสัญญาณชุดนีจ้ะเปนสัญญาณที่ไปควบคุมการทํางานของวงจร           
ฟูลบริดจชุดบนซายหรือชุด A 
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รูปที่ 4.4 เอาทพุท B ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี ่
จากรูปที่ 4.4 เปนรูปสัญญาณเอาทพุท B ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี่และจะเห็นวามแีรงดนั

เอาทพุทออกมาที่ 17.4 p pV − โดยมคีวามถี่ที่ 24.79 kHz ซ่ึงจะเห็นวามีโวลตที่ใกลเคียงกันกับเอาทพุท
ของ A และความถี่ที่ใกลเคียงกันดวย ซ่ึงสญัญาณ A กับ B จะมีรูปสัญญาณที่มีลักษณะตรงกันขามกัน 
สัญญาณชุดนีจ้ะเปนสัญญาณที่ไปควบคุมการทํางานของวงจรฟูลบริดจชุดลางซายหรือชุด B 

 
 
 

 
รูปที่ 4.5 เอาทพุท C ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี ่
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จากรูปที่ 4.5 เปนรูปสัญญาณเอาทพุท C ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี่และจะเห็นวามแีรงดนั
เอาทพุทออกมาที่ 17.4 p pV − โดยมคีวามถี่ที่ 24.70 kHz ซ่ึงจะเห็นวามีโวลตที่ใกลเคียงกันกับเอาทพุทของ 
A และความถีท่ี่ใกลเคียงกันดวย ซ่ึงสัญญาณ C กับ B จะมีรูปสัญญาณที่มีลักษณะตรงขามกับชุด A และจะ
เยื้องกับชุด B เล็กนอยแตจะเปนสวนที่ทํางานพรอมกันกบัชุด B สัญญาณชุดนีจ้ะเปนสัญญาณที่ไปควบคุม
การทํางานของวงจรฟูลบริดจชุดบนขวาหรือชุด C 
 
 
 

 
 

รูปที่ 4.6 เอาทพุท D ของ ตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี ่
 

จากรูปที่ 4.6 เปนรูปสัญญาณเอาทพุท D ของตัวใหกําเนิดสัญญาณความถี่และจะเห็นวามแีรงดนั
เอาทพุทออกมาที่ 17.4 p pV − โดยมคีวามถี่ที่ 24.75 kHz ซ่ึงจะเห็นวามีโวลตที่ใกลเคียงกับเอาทพุทของ A 
และความถี่ที่ใกลเคียงกัน ซ่ึงสัญญาณ D กับ A จะมีรูปสัญญาณที่มีลักษณะตรงขามกับชุด C และ B โดยจะ
เยื้องกับชุด A เล็กนอยแตจะเปนสวนที่ทํางานพรอมกันกบัชุด A สัญญาณชุดนีจ้ะเปนสัญญาณที่ไปควบคุม
การทํางานของวงจรฟูลบริดจชุดลางขวาหรือชุด D 
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4.3 สัญญาณที่ออกจากขาเกตของวงจรฟูลบริดจคอนเวอรเตอร                                                    
 จากรูปสัญญาณเอาทพุทที่ออกจากขาเกตจะมีรูปสัญญาณของแตละเอาทพุทเหมือนกับตัวใหกําเนดิ
สัญญาณความถี่   แตสัญญาณที่ออกจากขาเกตนี้จะมแีรงดันทั้งบวกและลบโดยแรงดันเอาทพุททีไ่ดมีคาอยู
ในชวง 29 - 37 p pV − ที่สัญญาณเอาทพุทที่ออกจากขาเกตนีเ้ปนสัญญาณควบคุมมอสเฟตของแตละชุดซึ่ง
มอสเฟตที่ใชในการออกแบบวงจรฟูลบริดจนี้ใชเบอร IRFP460  

 
 

รูปที่ 4.7 เอาทพุท A ที่ออกจากขาเกต 
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รูปที่ 4.8 เอาทพุท B ที่ออกจากขาเกต 

 
 

รูปที่ 4.9 เอาทพุท C ที่ออกจากขาเกต 
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รูปที่ 4.10 เอาทพุท D ที่ออกจากขาเกต 
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4.4 รูปตัวอยางผลการทดลอง                                                                                                                    
ที่คอยลเทากับ 22.5 Hµ  และที่เหล็กขนาดตางๆ  ความถี่ 28.87 KHz 

 

 

รูปที่ 4.11 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 3 มิลลิเมตร 

 

 

รูปที่ 4.12 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 6 มิลลิเมตร 
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รูปที่ 4.13 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 9 มิลลิเมตร 

 

 

 

กราฟที่ 4.1 กราฟแสดงความสัมพันธระหวางขนาดของเหล็กกับเวลาที่ความถี่ 28.87 KHz 

ที่คอยลเทากับ 36.1 Hµ  และที่เหล็กขนาดตางๆ ความถี่ 22.79 KHz 
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รูปที่ 4.14 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 9 มิลลิเมตร 

 

 

 

รูปที่ 4.15 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 12 มิลลิเมตร 
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กราฟที่ 4.2 กราฟแสดงความสัมพันธระหวางขนาดของเหล็กกับเวลาที่ความถี่ 22.79 KHz 

 

ที่คอยลเทากับ 42.7 Hµ  และที่เหล็กขนาดตางๆ ความถี่ 21.11 KHz 

 

 

รูปที่ 4.16 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 9 มิลลิเมตร 
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รูปที่ 4.17 การทดสอบการเรโซแนนซ การวางเหล็กตรงกลาง ขนาด 12 มิลลิเมตร 

 

 

 

 

กราฟที่ 4.3 กราฟแสดงความสัมพันธระหวางขนาดของเหล็กกับเวลาที่ความถี่ 21.11 KHz 
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4.5 วิเคราะหการทดสอบ 
จากผลที่ไดจากการทดสอบพบวา การแผกระจายของสนามแมเหล็กไฟฟาจะมีลักษณะกระจายออก

จากตรงกลางของขดลวดเหนี่ยวนํา โดยเหน็ไดจากการทาํปฏิกิริยากับเหล็กที่ใสลงตรงกลางของขดลวด
เหนีย่วนํา พบวาเหล็กจะเกิดความรอนขึ้นมากที่สุดที่บริเวณตรงกลางของขดลวดเหนีย่วนาํ แลวจะคอย ๆ
รอนขึ้นเรื่อย ๆ เนื่องจากสนามแมเหล็กไฟฟากระจายโดนเหล็กเรื่อยๆ และยังไดสังเกตุเหน็อีกวา เหล็กที่มี
ขนาดใหญจะรอนชากวาเหล็กที่มีขนาดเลก็ โดยจากทฤษฏีแลวการ ที่เหล็กเกดิความรอนไดเร็วหรือชาขึ้นอยู
กับคา Skin Effect (ความลึกผิว) เนื่องจากยิ่งความถี่สูงมากๆคา Skin Effect ก็จะมีคานอยทําใหเมื่อใสเหล็ก
ขนาดเล็กกวาทําใหเกิดความรอนเร็วกวาเหล็กที่มีขนาดใหญ โดยจะเกดิความรอนขึน้ที่ผิวของเหลก็แลวจะ
เกิดการกระจายความรอนหรือเกิดการนาํพาความรอนขึ้น เมื่อเหล็กมีขนาดเล็กกจ็ะเกดิการนําพาความรอน
ไดเร็วกวาเหล็กที่มีขนาดใหญเพราะมีพื้นที่ที่เล็กกวา และยังเห็นอีกวาการที่ขดลวดเหนี่ยวนํามีขนาดรัศมีที่
เล็ก จะมกีารทําปฏิกิริยากับเหล็กไดดีกวาขดลวดเหนีย่วนาํที่มีขนาดรัศมีที่ใหญเนื่องจากขดลวดเหนี่ยวนําที่
เล็กสนามแมเหล็กไฟฟาจะการกระจายทีแ่คบและจะทําใหสนามแมเหล็กมีความหนาแนนมากกวาขดลวด
เหนีย่วนําที่มีขนาดรัศมีที่ใหญกวาโดยสนามแมเหล็กจะมกีารแผกระจายออกมากและจะทําให
สนามแมเหล็กโดนตรงเหล็กนอยทําใหรอนชากวาขดลวดเหนีย่วนําที่มขีนาดเล็กกวา 
 

 

 

 

รูปที่ 4.18 เครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนํา 
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บทที่ 5 
สรุปผลและวิจารณ 

 
ในบทนีจ้ะกลาวถึงการทํางานโดยรวมของระบบทั้งหมด โดยอธิบายสวนประกอบของ

เครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนํา ผลการทดลองโดยรวม รวมทั้งปญหาที่เกิดขึน้และจํากดัในการทดลอง 
5.1 สวนประกอบแบบเครื่องใหความรอนแบบเหนีย่วนํา 
      เครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนําประกอบดวย 
 1.วงจรเรียงกระแสและกรองกระแสทางดานอินพุท 
 2.วงจรควบคมุอินเวอรเตอร PWM 
 3.บัฟเฟอร 
  4.วงจรอินเวอรเตอร 
 5.โหลดรีโซแนนซ 
5.2 คุณสมบัติทั่วไปของเครือ่งใหความรอนแบบเหนี่ยวนํา 
 1. ใชความถี่เรโซแนนซที่ 20-50 kHz  
 2. ใชแรงดัน 60 โวลต 
 3. ใชกระแส 10  แอมป 
 4.ใหพลังงานความรอน 
5.3 ปญหาที่พบในขั้นตอนการทํางาน 

ไอซีที่ใชบางตัวหาซื้อไดยากและไมมีขายในเมืองไทยจึงทําใหตองเสียเวลาในการสั่งซื้อจาก
ตางประเทศและยังมีราคาคอนขางสูง 

MOS FEST บางตัวที่ใชในการทดลองคุณภาพไมดีพอจงึทําใหทนกระแสไดไมดพีอจึงทําใหพังได
งาย  
 ไอซีบางตัวที่ใชทําโครงงานนี้หาซื้อไดยากและอุปกรณช้ินสวนที่ใชทําโครงงานใชคอนขางเยอะ
และมีราคาแพงจึงทําใหงบประมาณที่ใชมไีมเพียงพอในการทําโครงงานนี้ใหออกมาสมบูรณเทาที่ควร 
5.4 ผลที่ไดจากโครงงานนี ้
 1. ทําใหมีความรูความเขาใจในหลักการทํางานของการเหนี่ยวนําความรอน 
 2. สามารถนําความรูที่ไดนําไปประยกุตในอนาคตได 
 3. ทําใหมีความรูในการออกแบบวงจร 
 4. สามารถใชเครื่องมือวัดได 
 5.ไดเรียนรูออกแบบวงจรและขั้นตอนการออกแบบผลิตภัณฑได 
 6.มีความรูความเขาใจในการทํางานและวิธีการออกแบบจากการศึกษาขอมูลของไอซีแตละตัว 
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7.รูจักการคิด  การวิเคราะห  อยางเปนระบบ 
 8.สามารถแกไขปญหาตางๆที่เกิดขึ้นในการปฏิบัติงานได 
5.5 แนวทางในการพัฒนาตอไป 
 จากเครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนําที่สรางขึ้นมาและไดทําการทดสอบพบวาผลการทดลองเปนที่
หนาพอใจตามวัตถุประสงคที่ไดวางไว แตก็ยังคงมีปญหาบางอยางบางจุดที่ตองแกไขเนื่องจากเวลาที่จํากัด
และอีกทั้งยังขาดประสบการณในการทํางานอีกดวย 
 เครื่องใหความรอนแบบเหนี่ยวนําที่สรางขึ้นมานี้ยังทีจ่ะพัฒนาและนาํไปประยกุตใชกับ
เครื่องใชไฟฟาที่ใชความรอนได เชน เตารดีผา เครื่องทําน้ําอุน หมอตม ซ่ึงสามารถทําเปนเครื่องแบบ
เหนีย่วนําได 
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